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I. WSTEP.

1.Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot sg roboty w zakresie
wykonania systemu alarmowego i telewizji przemystowej w budynku Centrum Informacyjnego
Karkonoskiego Parku Narodowego w Karpaczu przy ul. Lesnej 9

2. Przedmiotem opracowania jest okreslenie wymagan dla robot montazowych zabezpieczen budynku
gdzie jest wymagane zachowanie szczegdlnych zasad niedostepnosci do zamontowanych urzadzen.
Powyzsze roboty winny by¢ wykonane w sposdb niezwykle doktadny i profesjonalny, przez
wykwalifikowanych pracownikdw, odpowiednio przeszkolonych na stanowisku pracy, posiadajacych
wiedze na temat zakresu robot i sposobu ich wykonania.

3. Zakres robdot montazowych okresla przedmiar robdt. Przed przystgpieniem do wykonywania robot
nalezy dokfadnie zapoznac sie z przedmiarem robdt, projektem i uzgodnieniami dostarczonymi przez
Zamawiajacego i zgodnie z nimi przeprowadzac roboty montazowe.

4. Do prac towarzyszacych i robdt tymczasowych nalezy zaliczy¢ ustawienie drabin i rusztowan.

I1I. MATERIALY.

1.Wszystkie materiaty stosowane do wykonania winny odpowiada¢ i spetnia¢ wymagania norm
odnosnie zapewnienia warunkow technicznych, higieniczno-sanitarnych i uzytkowych bezpieczenstwa
pozarowego. Do prac montazowych nalezy stosowaC materiaty posiadajace atesty i certyfikaty
dopuszczenia do prac montazowych.

2. Do montazu zabezpieczen systemu alarmowego nalezy zastosowac czujniki pir — 19 szt., procesor
(np. Rokonet z obudowaq) lub o podobnych parametrach — 1 szt , akumulator bez obstugowy 18Ah — 1
szt., manipulator (np. Rokonet LCD) lub o podobnych parametrach — 1 szt., sygnalizator zewnetrzny —
1 szt, sygnalizator wewnetrzny — szt., nadajnik GPRS - 1 szt, przewody I listwy PCV ok. 800 mb.

3. Do montazu zabezpieczen systemu telewizji przemystowej kamery zewnetrzne + os IR/ kolor/ - 6
szt, kamery wewnetrzne /kolor/ - 5 szt., rejestrator DVR — 1 szt., HDD 500 GB — szt., przewody
koncentryczne ok. 400 mb.

III. SPRZET
Do robdt montazowych nalezy stosowac sprawne narzedzia reczne i elektronarzedzia.

IV. TRANSPORT

1. Wszystkie materiaty nalezy przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach krytymi $rodkami transportu.

2. Przechowywanie moze odbywaC sie w pomieszczeniach zadaszonych, zabezpieczonych przed
opadami i wilgocig, na rownym podtozu wg zalecen producenta.

V. WYKONANIE ROBOT

1..Przed przystapieniem do wykonania robot montazowych winny by¢ wykonane nastepujace roboty :
- ustalenie z Inwestorem miejsc zainstalowania odpowiedniego osprzetu,

- szczegdtowe ustalenie chronionych czesci obiektu,



2. Zalozono nastepujacy zakres montazu systemu alarmowego i telewizji przemystowej:
1. wyznaczenie tras instalacyjnych

2. montaz czujnikéw, kamer wewnetrznych, kamer zewnetrznych,

3. po dokonaniu wszystkich podtaczen uruchomienie systemu i przeszkolenie obstugi.

VI. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Kontrola jakosci robot winna odbywac sie na zasadach ogdinych
2. Wszystkie roboty znikajace podlegaja szczegdtowej kontroli pod wzgledem:
a) jakosci materiatdw i wyrobdw,
b) terminu waznosci i przydatnosci do stosowania,
c) akosci wykonywanych robot , w tym robét ulegajacych zakryciu
d) sprawnosci systemu,
e) atestow i certyfikatow.
f) odchytek wymiarowych ,

VII.OBMIAR ROBOT
1.Podstawowy obmiar to powykonawczo obmierzona ilo$¢ zamontowanych urzadzen i mb instalacji,
zgodnie z oferta.

VIII.ODBIOR ROBOT
1. Przy odbiorze robot nalezy sprawdzic :
a) zgodnos¢ robot z przedmiarem robot,
b) zgodnos$¢ parametrow zastosowania urzadzen ,
c) prawidlowos¢ potaczen elementdw,
d) prawidtlowos¢ wykonania zamocowan ,
e) prawidtowos¢ ustawien i podgladu czesci chronionych,
f) stan techniczny czesci obiektu po montazu instalacji
2.Wszystkie zauwazone usterki lub niedociggniecia winny by¢ usuniete przed przystgpieniem do
wstepnego uruchomienia systemu.
3. Zakonczenie montazu z uruchomienie instalacji nalezy zakonczy¢ Protokdtem odbioru.

IX. ROZLICZENIE ROBOT

1. Rozliczenie robdét nastgpi na zasadach okreSlonych w umowie pomiedzy Wykonawcg a
Zamawiajacym.

2. O ile strony nie ustality w umowie inaczej, rozliczenie robot nastapi po odbiorze koncowym obiektu,
na zasadach okreslonych dla rozliczenia koficowego.
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