1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjsymagania ogélne wspélne dla poszczegélnych
wymaga wykonania i odbioru robdt drogowych w ramaelmontu nawierzchni odcinka drogi
/ul. Lesna — szlak zielony/ w Karpaczu

Parametry techniczne drogi:
«dtugasé drogi — 562,00 m
eszerokd@é jezdni — 3,00 m
eszerok@é poboczy — 2 x 0,50 m

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje techniczne stanawicczes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych przy
zlecaniu i realizacji rob6t opisanych w punkcie.1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgagnuymagania ogoélne, wspolne dla robotepgh
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi, dla pasgoinych asortymentéw robot drogowych:

D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
D.01.00.00 Roboty przygotowawcze
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysédiowych
D.01.02.01 Usuntie drzew
D.01.02.02 Zdjcie warstwy humusu i darniny
D.02.00.00 Roboty ziemne
D.02.01.01 Wykonanie wykopéw w gruncie skalistym
D.02.03.01 Wykonanie nasypéw
D.03.00.00 Odwodnienie
D.03.01.01 Przepusty pod kokpdrogi z rur polietylenowych HDPE spiralnie karbaowah
D.03.01.03a Scianki czotowe przepustow
D.04.00.00 Podbudowy
D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podia
D.04.02.01 Warstwy odszapce
D.05.00.00 Nawierzchnie
D.05.02.00 Nawierzchnie tluczniowe
D.06.00.00 Roboty wykéczeniowe
D.06.04.01 Rowy
D.08.00.00 Elementy ulic
D.08.06.01 Ustawienia krasnikéw kamiennych /oporniki/
D.08.05.00 Umocnienie powierzchniowe skarp, rowdeiekdw
D.10.00.00 Roboty inne
D.10.01.01 Mury oporowe
D.09.00.00 Wykonanie konstrukcji drewnianych

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poaej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:




1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cald¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego @& stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, azet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lusumity od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Dlugoé¢ mostu - odleghet miedzy zewrtrznymi krawgdziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnoe;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudigb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczeneuchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywizeana do usugcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspiatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robdét
budowlanych, stiacy do notowania zdardei okolicznagci zachodzcych w toku wykonywania robat,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekamya polecé i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszktatenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danykontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajicego, o0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkona), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgwipowaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuna

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luleahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworaca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktéra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stgacy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robo6t w formie wyligze
szkicow i ew. dodatkowych zaznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawgdapo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwazanych z ocenjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumeintacpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsttych do przejmowania i rozkltadania oben od
ruchu na podtze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana b&edaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstva Scieralm a podbudow, zapewnigca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa ziga do wyrOéwnania nierowioi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni shmlca do przenoszenia ohgén od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktadd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.



e) Podbudowa zasadnicza - gérnaescz podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaeéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodpzmi przenikaniem estek poditga. Maze
zawiera warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnym aréein jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchniZgej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedostaj sk do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunkeldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat oléleny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pageinu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwiazanych z nji urzadzer oraz drzew i krzewow. Pas drogowy imoréwniez obejmowd teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy wdzen chronicych ludzi isrodowisko przed uatliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyapdow, umieszczenia
urzadzer organizacji i bezpiecistwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsha jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzadey pod nawierzchai do gkbokdsci
przemarzania.

1.4.28.Podie ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paaitdezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unatiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Inayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzggaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31.Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqmnia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzer technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekakszt@rowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa ¢s¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyl i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozevisklada sie z petnejsciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych, np. sknzykomor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uponzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegié migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfomiedzy zewrtrznymi kravedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiejo osi poditinej, obejmuje catkowit szerokéc¢
konstrukcyjr ustroju niogcego.



1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghiny
rodzajow ruchu oraz szerod chodnikbw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wykczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dregjoi ruchu
pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejows lub inmg drogs dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przeds¢wziccia budowlanego, stanowygia odebng catas¢ konstrukcyjma
lub technologiczy, zdolms do samodzielnego petnienia funkcji techniczigtkowych. Zadanie ma
poleg& na wykonywaniu robét zwzanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochran
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynrigi
na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodhoz dokumentagj projektove, ST i
poleceniami Iayniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigmawnymi i administracyjnymi, lokalizagji
wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéw, dzienniddwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierda rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegbétowych warunkach umowy, uadigiiajacym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektovs oraz
projektowa dokumentaej wykonawcz (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidrWykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkadekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowviczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich g
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dmlentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohowe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnydhOgoinych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzp
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na fimie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetialls zgodne z dokumentacprojektova i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow énaéntéw
budowli musza wykazyw& zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektova lub ST
i wplynie to na niezadowalga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasijpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie agzkWykonawcy.



1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pngchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaistniejcych
obiektéw na terenie budowy, w okresie trwania mzadji kontraktu, ado zak@czenia i odbioru ostatecznego
robot.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i kedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urmizenia zabezpieczgie takie jak: zaporyiwiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewggay
ten sposéb bezpiears#wo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzieir i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wadzenia zabezpieczgje leda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegenw miejscach i iléciach
okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony
w cere kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie ntavaealizacii
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeddie utrzymywad tymczasowe urglzenia zabezpieczaje, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsedhnesrodki niezlzdne do
ochrony robét, wygody spoteczéw i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrolldi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdigzddw i maszyn pracigych przy realizacji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegenw miejscach i iléciach
okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony
w cere kontraktovy.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieg¢sdo przepiséw i norm
dotyczicych ochronyérodowiska na terenie i wokot terenu budowy orad#te unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynidaych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychagtpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

3) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnygtami lub substancjami toksycznymi,

4) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

5) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.
Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowvapyasprzt

przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@@mbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.



Materialy fatwopalne dmla sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgstm oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpngarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydiwoay.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposaéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robot bda mialy aprobat technicza wydary przez
uprawniora jednostk, jednoznacznie okfétjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a zakaiczeniu robét ich
szkodliwgs¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé$i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgod; na wycie tych materiatow od wiaiwych organdw administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie sgecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawgjaj

1.5.8.0chrona wiasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgdaoych wiacicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamjacego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeyiemnstalacji i urgdzeh w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zam& rozpocgcia robét. O
fakcie  przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Kéhawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladm@z lkedzie z nimi wspotpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napradykonawca bdzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtaha powierzchni ziemi i uggdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaagacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodsci dla mieszkacdéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejsiesiztwie budowy, spowodowane jego dziatédig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wilaséo i drég
wewretrznych. Jednaie, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacinkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialtdw i wyposmia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszethkézh:dne
zezwolenia i uzgodnienia od wkwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie duzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polecé, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkéw zostaly usgie z
terenu budowy. Pojazdy powodog nadmierne obgienie osiowe nie dmla dopuszczone n&wiezo
ukonczony fragment budowy w ofdsie terenu budowy i Wykonawcaedvie odpowiadal za napraw
wszelkich rob6t w ten spos6b uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotycxrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegoélngci Wykonawca ma obowrzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetniapych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitz
i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie or&z zhpewnienia
bezpieczastwa publicznego.



Uznaje si, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagjaokreslonych powyej nie
podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremrobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
robot od daty rozpogzia do daty wydania potwierdzenia zakmenia rob6t przez hyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigimmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa djilelementy byly w zadowakgym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie tgniera/Kierownika
projektu powinien rozpo@Z roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczhedre @ w jakikolwiek sposéb zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tpdstanowié podczas
prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychiap w
odniesieniu do spetu, materiatdw lub urdzen uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb
ciaglty bedzie informowé& Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,zgulstawiajc kopie
zezwold i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty gpstwvania, obcizenia i wydatki wynikte z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wygkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania prajektiub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasse konkretne normy i przepisy, ktére
spelnig majp materialy, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgdab obowhzywa
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wyparlku gdy powotane normy i przepisy gaistwowe
lub odnosz sig do konkretnego kraju lub regionu, moby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce réwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyniera/Kierownika projektu. Radice pomedzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami mubyg¢ dokladnie opisane przez Wykonawqrzedt@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozosts&dd o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkrygte terenie budowy dola uwazane za wlasnig
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa
zgodnie z jego poleceniami. z#i w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta
op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robo6t i/lub wysékdkwoty, o ktdg nalezy zwiekszye cere kontraktove.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sz
transport oraz inne wdzenia towarzysgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.Baplecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrmkaxgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do roboét, Wykonawca przedstavyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotyg®e proponowanegérddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rowniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.



Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bade celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposéb agly spetniajg wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozdobel wiacicieli i odndgnych wiadz na pozyskanie
materiatow zezrodet miejscowych viczapc w tozrodta wskazane przez Zamaviieggo i jest zobowgeany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacii
zrodta.

Wykonawca przedstawi gnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajica raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowgmzez siebie metedvydobycia
i selekcji, uwzgtdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admagfitpaistwowej i samorglowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymaga ilosciowych i jakagciowych
materiatébw pochodych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatéw, dziemwy i inne jakie okazg
si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniaematow
miejscowych kda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekuhgwacji terenu po ukiczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@ terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdb wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do
wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktdre
zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyb®, uzyska na to pisemn zgod
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na aycie tych materiatéw do innych robét,znie dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przesgaidbwany (skorygowany) przez dgniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz Sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigupozliwos¢é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyciem tego materiatu, albo w okresie zmym, jgli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezmdoy¢ pézniej zmieniany bez zgody dgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane magtedo czasu gdydula one uyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaaliyoswop jakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatéedab zlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglow miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzmiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwoérnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodfm stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabkteriatow mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptaciji
okreslonej partii materiatdw pod wzgllem jakdgci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcvytworni, musza
by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bhdzie miat zapewnion wspoétprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdow w czasie przeprowadzaniekgp

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych@&zi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatow przeznaczonych do realizadjot,



¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeania inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké& wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien Byzgodny z
oferty Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanymeprirvyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustaléh w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidobyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawi& lub wymienia& sprz:t niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptagjprzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji layniera/Kierownika
projektu, nie mge byt pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantdge zachowania warunkow
umowy, zostamprzez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ri®puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobouzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jalké wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewfiprowadzenie robot zgodnie z zasadami dlrg/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniaclyimiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjen
umow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagdospetni@ wymagania dotyczce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéws i innych parametréw technicznycKrodki
transportu nie spetnigie tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatbw i wykonywanych rob6t, zh izgodné z dokumentagj projektova,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji rob6taspwanym przez Wykonawcoraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdypnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyozew planie i wyznaczenie wysod@
wszystkich elementéw robdét zgodnie z wymiaramiedreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na ginie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgarusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsdlkprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakéw za ich doktadné.

Decyzje Izyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robé6t keda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfomve ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materialéw i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvagie na rozwaan, kwestk.



Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny lbywykonywane przez Wykonawow czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jalcd W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgéé,
zamierzony sposob wykonywania robét, awosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumentggjojektovs, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jai@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaebot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz o0sO6b odpowiedzialnych za jakoi terminowg¢ wykonania poszczeg6inych
elementow robot,

— system (sposéb i procedirproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych
robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub
laboratorium, ktremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie bad,

— sposéb oraz formgromadzenia wynikéw badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wyckhganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposoéb i §oprzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ueglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wayzania
mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementdét;o

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli rob6t &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigma¢
zalazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢ézapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkzdne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroltylmier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialtdbw oraz robét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidaekumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu béadaich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedlkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektus$wiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadawazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniecia te rda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na
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wyniki badai, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i
dopuci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunete
i stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem ladaateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafila

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewnion mazliwos$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekeds dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pr2@/ykonawg do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaabkeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcatizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktore budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgrzez
Wykonawe usunite lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimngrzypadku koszty te pokrywa Zamawizj.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarykdn przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmujjakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowarzna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przeygriera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafia Wykonawca powiadomi hyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru hddania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykomawc
przedstawi na pimie ich wyniki do akceptacji kyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw& Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wy@ami
bada jak najszybciej, nie pdiiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngckez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materialtdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwana, Wykonawca i producent materiatbw powinien
udzielic mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegrzgz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania, ebzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robét z
wymaganiami ST na podstawie wynikéw wtasnych taklantrolnych jak i wynikdw badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatéw i prowadéibadania niezalmie
od Wykonawcy, na swoj koszt. zii wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétnoateriatéw
i robét z dokumentagj projektows i ST. Maze réwnie zlecé, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych kadéezalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych bada pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
scertyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wtéciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,
«deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsks Normg lub
— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy,
jezeli nie @ objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktore spetniag wymogi ST.
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W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumersy wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, oketajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone
przez Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngiowiazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obbwacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na biaco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska stbhowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechnilq, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeldda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa® w szczegoélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofgk i
harmonogramoéw robét,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdllnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgzprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych [
ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakdci materiatldw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdélnych elementdéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowedab przeditaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgl Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy
robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprdmea s¢ w sposob cigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynilkidan Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostpnione na kade zyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.
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(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sface
dokumenty:
a) pozwolenie na realizagigadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojmatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy etla zawsze dogpne dla ldyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robé6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&ntacy
projektovs i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdueaaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiatunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obgxkiu ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane
zostan poprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika projektu na fhie.

Obmiar gotowych roboét dolzie przeprowadzony z e¢ztcscia wymagam do celu miesicznej
ptatncci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkseym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegtasici pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

J&li ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomna:ona przezredni przekroj.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo,e¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdabzaakceptowane
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiad@ge odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob eigly zachowanie doktadoi wg norm
zatwierdzonych przez igniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wygpowania dtuszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblicz leda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mduy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
odbiorowi czsciowemu,
odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdd i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbioér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu hdzie dokonany w czasie umdiwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagéinego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizka budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbior ¢bzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pfiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi
powiadomienia o tym fakcie gniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czasciowy

Odbiér cezsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dbirob6t dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartcici.

Caltkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegcydrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaigéomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbioér ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakezenia robot i przygicia dokumentoéw, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzre&zprzez Zamawiagego w obecriTi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddkajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikdw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio
wykonania robot z dokumentagprojektova i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaziea realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aegowych lub robot uzupeinigych w
warstwie scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjspe jakaé wykonywanych rob6t w poszczeg6lnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnehiacy projektows i ST z uwzgédnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzéstwo ruchu, komisja
dokona potscen, oceniagc pomniejszom wartas¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.
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8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

g) dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

h) szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekumentdw umowy i ew. uzupetnigie lub
zamienne),

i) recepty i ustalenia technologiczne,

i) dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

k) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batid oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

I) deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnézi wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

m) opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw baidigpomiaréw zadczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STJ,PZ

n) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraggeh (np. na przetenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, $wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazaniych rob6t
wilascicielom uradzen,

0) geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

p) kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego niglsd
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimig Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetlnige keda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavieggo.

Termin wykonania rob4t poprawkowych i robét uzuniehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyobdt zwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetaw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczbgt'o

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednosti obmiarovy
ustalor, dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowpodstawy ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgkdniaé wszystkie
czynndci, wymagania i badania skiadeg¢ st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétll obejmowé:

— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartaés¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oiome w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazd6w i orgarjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgfami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyraz z dostarczeniem kopii projektu
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Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i uzgodnie wynikajacych z
postpu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasjhu obejmuje:
(g) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(h) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(i) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(i) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

(k) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).

(I) Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listope2201 r. w sprawie dziennika budowy, momnta
i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N88, poz. 1555).

(m) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzr(f@z. U. Nr 14, poz. 60 z pgoiejszymi
Zmianami).
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \SaT'wymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwysokaciowych w ramachremontu
nawierzchni odcinka drogi /ul.Léna — szlak zielony/ w Karpaczu

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgemjaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatmprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuyznaczenie :
— ositrasy o dtugdci — 0,562 km
- roboczych punktéw wysokdciowych
— przekrojow poprzecznych

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robdt pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wys&dowych

wchodz;:

ssprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wy$okmvego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

suzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzzenie osi),

swyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperéw roboczych),

swyznaczenie przekrojow poprzecznych,

zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochracta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy - punkty zalamania osi traaynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza ganibot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie $rednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isimiej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i
dtugdéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny migt diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwyych naley stosowd nastpujacy sprz:t:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadsed pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatléw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vtma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvwykonane zgodnie z oboygiujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiaicego dane zawierge
lokalizacg i wspoétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformd@winzyniera o wszelkich ktach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéeboczych. Bidy te powinny by usunite na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektowejas
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie
roznig sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinng zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji
przez Irkyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wyni@g z ré&nic rzdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ednych rzeczywistych, akceptowane przezyirera, zosta® wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkig¥rednie osi trasy mugzdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i
wzOr tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez ZamaweEjgo zostam zniszczone przez
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Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mkwidlowej realizacji robét nate do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osafy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@ldowhazane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto pomidzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢é robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuwosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskippwinna by odpowiednio
zmniejszona, zalmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zedanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istniejych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze nalegy zalary¢é w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stafoh, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzg|
osiadanie, zaakceptowany przezymera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢c z taka doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujiwelacg podwdjra w nawihzaniu do reperéw matwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne).

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektow oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog. Rdne
niwelety punktéw osi trasy nale wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do g@nych niwelety
okreslonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granigcrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okétenie granicy robét), zgodnie z dokumengagjrojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeri@trow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych
niz 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglbta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wységiowych
nalery prowadzé wedtug ogolnych zasad okftenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0dlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru rob6t

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu zntoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wység&owych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrotta przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwe@s Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUTD83.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.01
USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotyegce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z usugciem drzew i krzakéw w ramaatemontu nawierzchni odcinka drogi
/ul.Lesna — szlak zielony/ w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammijaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatrprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readji
robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
usuneciem :
krzakéw — 0,100 ha
pni - 38 szt

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygaeia ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania rob6t zwzanych z usurtiem drzew i krzakéw naky stosowa:
- pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunicia z pasa drogowego,
- spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjélime” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposob nie powagyjich uszkodze
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usugciem drzew i krzakow obejmwjwyciccie i wykarczowanie drzew i
krzakéw, wywiezienie pni, karpiny i ggt poza teren budowy na wskazane miejsce, zasymknhdev oraz
ewentualne spalenie na miejscu pozostalpo wykarczowaniu.

Teren pod budow drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinieit bgzyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwdiane z usugciem drzew i krzakdw powinna byuzyskana przez
Zamawiajcego.

Wycinkg drzew o wiaciwosciach materiatu zytkowego nalgy wykonywa w tzw. sezoniegbnym,
ustalonym przez kyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopéw, z ktorych gryest przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren naty oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawa#d czsci
organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudavamasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren najeoczyici¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na
gicbokasci do 60 cm poriej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypu,vwsjatkiem przypadkow
podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istnieaca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona daiga, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzenienrzellerodlinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongwo powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w
sposOb zaakceptowany przez odpowiednie wtadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajdige st w pasie rob6t ziemnych, powinny dywykarczowane, za
wyjatkiem nastpujacych przypadkow:
w obrebie nasypéw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istatg rzdna terenu w tym miejscu
znajduje s§ co najmniej 2 metry od powierzchni projektowangrday drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinry sbiete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powysze odsipstwo od ogolnej zasady, wymagiagj karczowania pni, nie ma zastosowaniaelje
przewidziano stopniowanie powierzchni terenu podspave nasypu,
w obrebie wyokiglenia skarpy wykopu przecin@gego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny by
$ciete rowno z powierzchaiskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phinaley wypetnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.B@hoty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nalg tymczasowo zabezpieazyprzed gromadzeniem
sie w nich wody.

Wykonawca ma obowkek prowadzenia rob6t w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wart@é
jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne &hiny przewidziane do ponownego sadzenia powinng Wykopane z din
ostraznoscia, w sposOb ktéry nie spowoduje trwalych uszkdglze nasfpnie zasadzone w odpowiednim
gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunktej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozostaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST
lub wskazaniami lzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gat na koe drzewry za pomog specjalistycznego sptu, to
sposob wykonania powinien odpowigdaaleceniom producenta spmz. Niewyteczne pozostadoi po
przerébce powinny kiyusungte przez Wykonawez terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalaniesiiomnosci usungtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma
obowiazek zadbé, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpiastea i odpowiednich
przepiséw.

Zaleca si stosowanie technologii, udviajacych intensywne spalanie, z powstawaniem mailej
ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach altmlamie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza.
Po zakdczeniu spalania ogigpowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigyth s¢ czgsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedly zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub
jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalstanowi przeszkedw prowadzeniu innych prac,

22



Wykonawca powinien usia go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inmgjste zaakceptowane
przez Irkyniera, w ktérym bdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny léy usunete przez Wykonawge z terenu budowy. Ji
pozostaléci po spaleniu, za zgadinzyniera, 8 zakopywane na terenie budowy, to powinny lmne
uktadane w warstwach. Kkda warstwa powinna byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinna
by¢ przykryta warstw gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio wyréwnana i
zagszczona. Pozostadld po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadniegymi ani pod
jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa girzeptyw wéd powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jalk@i robdt polega na wizualnej ocenie komplétiousungcia ralinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotdw. Zsmrzenie gruntu wypetnigjego doly powinno speinia
odpowiednie wymagania oklene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy robét zwihzanych z usugciem drzew i krzakéw jest:
- dladrzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikapych 1 ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaina koe drzewn, wzgkdnie
spalenie na miejscu pozost&bpo wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
— uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robot zwizanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny w ramaofmontu nawierzchni
odcinka drogi /ul.L&na — szlak zielony/ w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammijaca podstaw opracowania szczegoélowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatrprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readji
robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycz
zasad prowadzenia rob6t zwjzanych ze zdgciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w
ramach robét przygotowawczych
- usuniecie warstwy humusu grubgci 20 cm — 2.400 m2

1.4. Okrdlenia podstawowe
Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygaeia ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
3.2. Sprat do zdjgcia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdciem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj sk do
powtdrnego #ycia naley stosowa:
- réwniarki,
— spycharki,
— fopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe
wykonanie robot spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkngportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego sprztu.
Do wykonania rob6t zwzanych ze zdiciem warstwy darniny nadgjej sk do powtdrnego iycia,
nalezy stosowa:
- noze do cicia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawjéliee” pkt 4.
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4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybdérodka transportu zatg od odlegtéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia
humusu.

Darnirg naley przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna oné trgnsportowana w sposéb nie powagyjuszkodze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budog drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopidw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powiniert bgzyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do dejszego dycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw odazinnych czynnéci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powvim¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spptha/ wyptkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyitpce dla prawidlowego wykonania robot, watpie
moze stanowé zagraenie dla bezpiecistwa robdt (zmienna grubb warstwy humusu, asiedztwo
budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie roboét, jako uzupetnienie prac wykasmyych
mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychgar Inzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokdici jego zalegania, wysoko nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powitiyd zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,
SST lub wskazana przezzymiera, wedtug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktycznyetzie stanowit
podstaw do rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zadgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skladow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpswinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przede@ayszczeniem, a ta&
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i bégganio
po nich, aby unika zanieczyszczenia glifub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offrsie pasa przeznaczonego pod bugldvasy drogowej jest pokryta
darnire przeznaczan do umocnienia skarp, dargimaley zdja¢ w sposéb, ktdry nie spowoduje jej
uszkodzé i przechowywéa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnig nalery cia¢ w regularne,
prostokitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgoboku okoto 0,30 metra. Gruk®d
darniny powinna wynogiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. Zei darnina przed powtornym
wykorzystaniem musi lyskladowana, to zalecaegej roztazenie na gruncie rodzimym. Zdi brak miejsca
na takie roziteenie darniny, to naly ja magazynowé& w regularnych pryzmach. W porze rozwojulio
darnirg nalezy skiadowg w warstwach traw do dotu. W pozostatym okresie darginalery sktadowa
warstwami na przemian trawdo gory i traw do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowame
powinien przekraczae4 tygodni.

Darnirg nie nadajca si¢ do powtdrnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w ST lub przezyhera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunecia humusu lub/i darniny.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 wykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH SKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclaniej (ST) 8 wymagania dotycze wykonania i
odbioru wykopéw w gruntach skalistych w ramaemontu nawierzchni odcinka drogi /ul.Léma — szlak
zielony/ w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammijaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuimprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
remontu drogi i obejmygjwykonanie wykopOw w gruntach skalistych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY

Materiaty wybuchowe

Wykonawca powinien przechowywanmateriaty do prac strzalowych w magazynie spedniafn
wymogi bezpieczistwa w tym zakresie. Dagt do materiatdéw wybuchowych magnie¢ tylko osoby o
odpowiednich uprawnieniach do prowadzenia pracakiveych. Wykonawca ma oboaziek scistej
ewidencji materiatdw wybuchowych.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w ST D-02.00.01pkt 3.
3.2. Sprat do robd4t w gruntach skalistych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t w gruntach skalistych powinieykazg sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- sprzarek spalinowych,
- miotdw mechanicznych,
— zrywarek mechanicznych,
— wiertarek mechanicznych i wiertnic,
— $rodkéw do zatadunku i transportu gruntu skalistego.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygee transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.

27



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Odspajanie mechaniczne gruntéw skalistych

Odspajanie mechaniczne gruntow skalistyclimagprzeprowadza
a) mtotami mechanicznymi, ktére zaflia st w grunt w celu rozsadzenia go,
b) zrywarkami, ktére rozltniaja grunt po przejgdzie z zagibionymi w grunt zbami.
Przy odspajaniu mechanicznym rigi@rzestrzega aby:
— glebokas¢ rozluznienia gruntu nie wykraczata poza poziom korytegdreego,
- nie odbywat si ruch maszyn §rodkdw transportu po rozlionym gruncie,
— rozdrobnienie gruntu uniabwiato uzycie srodkow do zaladowania lub przemieszczenia gruntu
(koparek,
tadowarek, zgarniarek, réwniarek itp.).

5.3. Odspajanie gruntow za pomag materialtdw wybuchowych

Na prowadzenie rob6t zyciem materiatow wybuchowych, Wykonawca uzyska zgathsciwych
instytucji, wynikajca z obowazujacych przepisbw (np. okgowego urzdu gorniczego). O zamiarze
prowadzenia prac strzatowych Wykonawca powiniepdkeazowo zawiadorailnzyniera i uzyskéa na to
jego zgod. Wykonawca bdzie prowadzit ksige kontroli materiatow wybuchowych, rejestsajprzychody i
rozchody tych materiatbw. Odspajanie gruntéw za @@anmateriatéw wybuchowych nie by¢ prowadzone
tylko pod bezpérednim dozorem uprawnionego pracownika (strzatoyego

Na terenie robét materiaty wybuchowe mdgy¢ przetrzymywane w podcznych sktadach, nie
dtuzej niz w okresie jednej zmiany.

Przed przyspieniem do prac strzalowych Wykonawca ma ohbaek okrdli¢ i odpowiednio
oznakowé strek zagraenia. Wykonawca musi zadbha poprzez podgcie niezlednych czynnéci
zabezpieczagych o to, aby prace strzalowe nie spowodowaly aagia dla zdrowia iycia ludzi, jak
réwniez uszkodzé obiektéw, uradzen orazsrodowiska naturalnego.

Otwory strzatowe, ich rozmieszczeniegdnice, kierunek i gbokas¢ powinny by dostosowane do
przebiegu uwarstwienia skaty i jej szczelinovsatpw sposéb zgodny z praktyk zasadami prowadzenia
prac strzatowych. W skale g@anej mana umieszczaamateriat wybuchowy bezgrednio w szczelinach.

J&li Wykonawca nie zamierza dokahadstrzatu bezpwednio po wywierceniu otworu, to powinien
otwdr zabezpieczyprzed nawilgoceniem przez zamdaie go korkiem (np. z papieru).

Wielkosci tadunkéw powinny b§ ustalone na podstawie praktyki lub obliczone zawdpdnich
wzoréw. Materiat wybuchowy mima zaladow& do otworOéw po sprawdzeniuze zostaly naleycie
wykonane, oczyszczone i osuszone. Otwory trudnediszenia, przy strzelaniu materiatem zhiveym na
dziatanie wilgoci, winny b§ zatadowane do wysoka stupa wody nabojami odpowiednio izolowanymi, np.
przez powleczenie bitumem lub parafilRozmieszczenie fadunkéw w otworze strzatowymssépaataenia
naboju udarowego ze sptapklontem, zapalnikiem i wykonania przybitki oraz strdelenia tadunkéw,
powinny by dostosowane do postulowanego efektu strzelaniaykomane zgodnie z praktyk Dla
niezawodnéci odstrzelenia otworu, zaleca siprowadzé do naboju dwa zapalniki pgizone réwnolegle.

W robotach strzatowych, prowadzonych gsiedztwie dna wykopu i powierzchni skarp, rodzaj i
miejsca zatgenia tadunkéw wybuchowych nale dobr& tak, aby nie ostabi masywu skaly pongj
projektowanej linii skarp i dna wykopu.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndéci z wymaganiami ok&gonymi
w ST oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kolszczegola uwag; nalezy zwrdck na:
a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogargaaich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igozakdczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykezenie),
e) bezpieczastwo prowadzenia prac strzatowych.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.0pK0 Y.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowq jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét oklano w ST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fiwykopu w gruntach skalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— odspojenie skaly przy ayciu materiatdw wybuchowych lub przyzyciu sprztu mechanicznego
(pneumatycznego, elektrycznego, spalinowego),
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— rozdrobnienie,
— zaladunek i odwiezienie urobku na odkiad,
— rozplantowanie urobku na odkfadzie,
— profilowanie dna wykopu, rowéw i skarp,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacg terenu,
- zapewnienie bezpiecistwa prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -02.03.01
WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclaniej (ST) 8 wymagania dotycze wykonania i
odbioru nasypow w ramactemontu nawierzchni odcinka drogi /ul.Léa — szlak zielony/ w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmmjaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatmprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejnauivykonanie :
- nasyp — 420 m3

1.4. Okredlenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-
02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéwipny spetnid wymagania okrdone w PN-
S-02205 :1998 [4].
Grunty i materialy do budowy nasypow podaje tablic

Tablica 1. Przydatrié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S202 :1998 [4].

Przeznaczenie Przydatne Przydatne Tres¢
z zastrzeeniami zastrzeenia
1. Rozdrobnione grunty skaliste- gdy pory w gruncie skalistym
miekkie beda wypetnione gruntem lub
materiatem drobnoziarnistym
2.' Z_wietrzeliny i rumosze - gdy bgdq wbudowane W
gliniaste miejsca  suche luby

1. Rozdrobnione grunty | 3, Piaski pylaste, piaski .
skaliste twarde oraz grunty gliniaste, pyly piaszczyste i pylyZabezpieczone  od  waod

kamieniste, zwietrzelinows, 4 piaski préchniczne, z gruntowych i
D Otoc,z}i'." wyjatkiem pylastych piaskéw | powierzchniowych
Ly | Ipqspo b prochnicznych - do nasypéw nie wiszych ni 3
gov'\ér;:k? g:luabsgednio i | 5: Gliny piaszczyste, glinyi | m, zabezpieczonych przed
: N .gliny pylaste oraz inne ow zawilgoceniem
drobnoziarniste, naturalne|iz 3504 9
Na dolne }fnll?gski gliniaste z 6. Gliny piaszczyste zate, - W mlejscaCh SUChyC h
warstwy domieszlg frakcji zwirowo- gliny zwiezle i gliny pylaste lub prZE§C|0WO

zwigzte oraz inne grunty o

nasypow kamienistej (morenowe) o - ) ;
ponizej strefy | wskazniku réznoziarnis- gga})zlcy plynnéci wiod 35 do zawﬂgoconych
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przemarzania

fwi U215
5. Zuzle wielkopiecowe i
inne metalurgiczne ze
starych zwaléw (powsej 5
lat)
6. Lupki przywegtowe
przepalone
7. Wysiewki kamienne o
zawartdci frakcji itowej
ponizej 2%

7. Wysiewki kamienne gliniastg
o zawartdci frakcji itowej
ponad 2%

8. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne z nowego
studzenia (do 5 lat)

9. ltotupki

przyweglowe
nieprzepalone

10. Popioly lotne i mieszaniny
popiotowozuzlowe

> - do nasypow nie waszych ni 3
m: zabezpieczonych przed
zawilgoceniem lub po ulepszeniu
spoiwami

- gdy zwierciadto wody gruntowe;j
znajduje si na gkbokasci

wigkszej od kapilarnii biernej
gruntu podiaa

- 0 ograniczonej podatia na
rozpad - 4czne straty masy do 59
- gdy wolne przestrzenie zostan
wypetnione materiatem
drobnoziarnistym

- gdy zalegaj w miejscach
suchych lub gizolowane od wody|

1. Zwiry i pospotki
2. Piaski grubo §rednio-
Ziarniste

1. Zwiry i pospoiki gliniaste
2. Piaski pylaste i gliniaste
3. Pyly piaszczyste i pyly
4. Gliny o granicy ptynngi

- pod warunkiem ulepszenia tych

Na goérne 3. Hotupki przyweglowe mniejszej nk 35% gruntéw spoiwami, takimi jak:
warstwy na- | przepalone zawierage 5. Mieszaniny popiotowo- cement, wapno, aktywne popioty
sypow w stre-| mniej niz 15% ziarn mniej-| zuzlowe z wegla kamiennego | itp.
fie przemar- | szych od 0,075 mm 6. Wysiewki kamienne gliniaste
zania 4. Wysiewki kamienne o | o zawartdci frakcji towej >2%
uziarnieniu odpowiadai | 7. Zuzle wielkopiecowe i inne | - drobnoziarniste i nierozpado-
cym pospotkom luliwirom | metalurgiczne we: straty masy do 1%
8. Piaski drobnoziarnis - 0 wsk&niku nanosci Wnge210
W wykopach
i miejscach - gdy @ ulepszane spoiwami
zerowych do | Grunty niewysadzinowe | Grunty watpliwe i wysadzinowe| (cementem, wapnem, aktywnymi
glebokasci popiotami itp.)
przemarzani
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotygce sprztu okrelono w ST D-02.00.01 pkt 3.

3.2. Dobér sprztu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #fiych rodzajéw gruntéw, orientacyjne dane przy dabosprztu

zag:szczajcego. Sprat do zagszczania powinien ldyzatwierdzony przez fyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gjprzagszczajcego wg [13]

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaski, spoiste: pyly gliny, ity gruboziarniste Uwagi o
urzadzen Zwiry, pospotki ' i kamieniste przydat-
zag;szczajcych grubéc liczba grubas¢ liczba grubai¢ liczba nosci
warstwy przegé | warstwy przejé warstwy przeg¢ maszyn
[m] n *xx [m] n *x* [m] n *xx

Walce statyczne 0,1do0,2| 4dos8| 01do0f2 4do8 02doPp,3 8dd 1)
gtadkie *
Walce statyczne - - 0,2do0,3| 8do12| 02do0/3 8doipR 2)
okotkowane *
Walce statyczne 02do05| 6do8| 02do0}4 6dolp - - 3)
ogumione *
Walce wibracyjne 04do0,7 | 4do8/ 02do04 3do4 03doD6 B8dd 4
gladkie **
Walce wibracyjne 03do06| 3do6| 02do04 6doiD 0,2do,4 o6a 5)
okotkowane **
Zagzszezarki 03do05| 4dos - - 02do0j5 4dog 6)
wibracyjne **
Ubijaki _ 02do04 | 2do4| 01do0B 3do§ 02dop4 8dd  6)
szybkouderzaice
Ubijaki o masie od 1 do 4do 10 3do6 3do6
10 Mg zrzucane z 2,0do 8,0 | uderzé | 1,0 do 4,0| uderzé w | 1,0 do 5,0 uderzé w
wysokaici od 5do 10 m w punkt punkt punkt

*) Walce statyczneagsmato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalery zag:szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nalg zag:szcza statycznie.

***) \Warto sci orientacyjne, wigciwe naleyy ustalt na odcinku déwiadczalnym.
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Uwagi:

1) Do zagszczania gornych warstw podi Zalecane do codziennego wygtadzania (przywal@yan
gruntéw spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadaj sic do gruntéw nawodnionych.

3) Mato przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntdw spoistych przydatne walce srednie i cézkie, do gruntdw kamienistych - walce bardzo
ciezkie.

5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych,giidsk gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypekskich przekopéw

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0210pkt 5.
5.2. Ukop i dokop
5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dywskazane w dokumentacji projektowej, w innych
dokumentach kontraktowych lub przezyniera. Jeeli miejsce to zostalo wybrane przez Wykonawaousi
by¢ ono zaakceptowane przezyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno byak dobranezeby zapewrd przewdz lub przemieszczanie
gruntu na jak najkrétszych odlegidach. O ile to mgiwe, transport gruntu powinien odbywasic w
poziomie lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukopy anoge¢ ksztatt poszerzonych rowoéw przylegtych do
korpusu. Ukopy powinny ywykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej @ldu jej stronach.

5.2.2.Zasady prowadzenia rob6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu z@orozpocaé sie dopiero po pobraniu probek i
zbadaniu przydatrici zalegajcego gruntu do budowy nasypOw oraz po wydaniu zgualypémie przez
Inzyniera. Gébokai¢ na jak nalezy ocené przydatné¢ gruntu powinna b§dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw nie powibyy odspajane, chyhae wymaga tego dogt
do gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokepnasyp. Odspojone przez Wykonawgrunty
nieprzydatne powinny ldywbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskania,dngo ze wskazaniami
Inzyniera. Roboty te drla wiaczone do obmiaru robét i optacone przez Zamawégjo tylko wowczas, gdy
odspojenie gruntéw nieprzydatnych byto konieczmestato potwierdzone przezzymiera.

Dno ukopu naley wykona® ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku zinwego sptywu wody. O ile to
konieczne, ukop (dokop) naleodwodnt przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, niezemn naruszastatecznfci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dytak uksztattowane, aby
harmonizowaty z otaczgym terenem. Na dnie i skarpach ukopu nalerzeprowadzi rekultywacg wedtug
odrebnej dokumentacji projektowe;.

5.3. Wykonanie nasypow
5.3.1.Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu

Przed przyspieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakezy¢ roboty
przygotowawcze, okéone w ST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1.Wycigcie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku donasiypu jest wksze nk 1:5 naley, dla
zabezpieczenia przed zsuwaniem sasypu, wykona w zboczu stopnie o spadku goérnej powierzchni,
wynoszcym okoto 4%z 1% i szerokéci od 1,0 do 2,5 m.

5.3.1.2.Zaggszczenie gruntu i oos¢ w podiazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowawskanik zag:szczenia gruntéw rodzimych, zalegajch w
strefie podiéga nasypu, do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu.zé wartcas¢ wskanika zagszczenia
jest mniejsza i okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powssze
wymaganie zostato spetnione.
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Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie mag by¢ osikgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie podta, to naley podpé srodki w celu ulepszenia gruntu podé umdaliwiajace
uzyskanie wymaganych wa#to wskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartai wskanika zagszczenia dla podia nasypéw do gbokasci 0,5 m od
powierzchni terenu

Nasypy Minimalna wartd¢ | dla:
0 wysokdaci, autostrad innych drég
m i drég kategoria ruchu kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
do 2 1,00 0,97 0,95
ponad 2 0,97 0,97 0,95

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu podia nasypu na podstawie pomiaru
wtérnego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podta nasypéw

Jezeli nasyp ma by budowany na powierzchni skaty lub na innej gtapkiewierzchni, to przed
przystpieniem do budowy nasypu powinna ona byzdrobniona lub spulchniona nalgbkas¢ co najmniej
15 cm, w celu poprawy jej powdania z podstaynasypu.

5.3.2.Wybor gruntow i materiatow do wykonania nasypow

Wybor gruntéw i materiatdw do wykonania nasypowvpoen by dokonany z uwzgbnieniem
zasad podanych w pkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g06Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznegmiilu podiwnego,
ktére okrélono w dokumentacji projektowej, z uwzgdhieniem ewentualnych zmian wprowadzonych
zawczasu przez yniera.

W celu zapewnienia statecZego nasypu i jego réwnomiernego osiadania nalerzestrzega
nastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa& metody, warstwows, z gruntdw przydatnych do budowy nasypow. Nasypy
powinny by wznoszone rownomiernie na catej szergko

b) Grubas¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zaiteosci od rodzaju gruntu
i sprztu wywanego do zagzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzeno
nastpi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzymiera prawidtowego wykonania warstwy poprzednie;.

c) Grunty o r@nych wig&ciwosciach naley wbudowyw& w oddzielnych warstwach, o jednakowej
grubdici na catej szerokai nasypu. Grunty spoiste najewbudowywa w dolne, a grunty niespoiste
w gorne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego mglewbudowywd& poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego (0 wspétczynnikye< 10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okoto #%%.
Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskim spapewinien by obustronny, gdy nasyp jest
budowany na zboczu spadek powinier dnostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztedtaie
powierzchni warstwy powinno unierdiwia¢ lokalne gromadzeniegivody.

e) Jeeli w okresie zimowym nagbuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powiemz jest
wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki porzegzowinny by uksztattowane ku osi nasypu, a
woda odprowadzona poza nasyp z zastosowak@sehu. Takie uksztattowanie goérnej powierzchni
gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalrgaiierzchni pélizgu w gruncie tworzcym
nasyp.

f) Gorm warstwe nasypu, o grubii co najmniej 0,5 m naky wykona z gruntéw niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszczalto K= 6 * 10 > m/s i wskaniku réznoziarnistéci U > 5. Jeeli
Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich $etaosciach, Irzynier mae wyrazé zgodt na
ulepszenie gérnej warstwy nasypu poprzez stabjlzeementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W
takim przypadku jest konieczne sprawdzenie warunkenosci i mrozoodpornéci konstrukcji
nawierzchni i wprowadzenie korekty, poleg@gj na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wdd gruntowych oraterenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o
grubgci co najmniej 0,5 m powej najwy:szego poziomu wody, nale wykona& z gruntu
przepuszczalnego.
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h) Przy wykonywaniu nasypOw z popiotéw lotnych, warstpod popiotami, grubiai 0,3 do 0,5 m,
nalezy wykona z gruntu lub materialtéw o daj przepuszczalioi. GOrnej powierzchni warstwy
popiotu naley nad& spadki poprzeczne 4%1% wedtug poz. d).

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powiniel bgzzwtocznie wbudowany w nasypzynier
moze dopuyci¢ czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jeg@zgibczenia przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.3.3.2.Wykonywanie nasypow z gruntéw kamienistych lub grzibrnistych odpadéw przemystowych

Wykonywanie nasypéw z gruntdw kamienistych lub bgrziarnistych odpadéw przemystowych
powinno odbywa sie wedtug jednej z niej podanych metod, §& nie zostato okréone inaczej w
dokumentacji projektowej, ST lub przezymiera:

a) Wykonywanie nasypéw z gruntdw kamienistych lub guzibrnistych odpadéw przemystowych z
wypetnieniem wolnych przestrzeni

Kazda roztazomg warstwe materialdw gruboziarnistych o grutmd nie wiekszej nz 0,3 m, naley
przykry¢ warstwa zwiru, pospoiki, piasku lub gruntu (materiatu) drozrarnistego. Materialem tym wskutek
zag:szczania (najlepiej spgem wibracyjnym), wypetnia siwolne przestrzenie rulzy grubymi ziarnami.
Przy tym sposobie budowania nasypowznm stosowé skaty oraz odpady przemystowe, ktéeensiekkie
(zgodnie z charakterystylpodan w tablicy 1).

b) Wykonywanie nasypéw z gruntéw kamienistych lub gazibrnistych odpadéw przemystowych bez
wypetnienia wolnych przestrzeni

Warstwy nasypu wykonane wedlug tej metody powinhy¢ zbudowane z materialdw
mrozoodpornych. Warstwy te najeoddziel¢ od podiaza gruntowego pod nasypem oraz od gérnej strefy
nasypu okoto 10-centymetrawvarstwa zwiru, pospotki lub nieodsianego kruszywa tamanegayierajcego
od 25 do 50% ziarn mniejszych od 2 mm i spefuiggh warunek:

4 s> D152 4 dis
gdzie:
dgs i dis - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 85%% Hsuntu podtea lub gruntu gérnej warstwy
nasypu (mm),
Dis - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 15% madiegruboziarnistego (mm).

Cz$ci nasypow wykonywane tmetod, nie mog siegat wyzej niz 1,2 m od projektowanej niwelety
nasypu.

c) Warstwa oddzielaga z geotekstyliow przy wykonywaniu nasypéw z gémnkamienistych

Rolg warstw oddzielajcych mo@ réwniez petnic warstwy geotekstyliow. Geotekstylia przewidziane
do wycia w tym celu powinny posiadaaprobat technicza, wydamy, przez uprawniog jednostk. W
szczegolnéci wymagana jest odpowiednia wytrzymatanechaniczna geotekstyliow, unieffiiajaca ich
przebicie przez ziarna materiatu gruboziarnistegz @dpowiednie wkgiwosci filtracyjne, dostosowane do
uziarniania przylegtych warstw.

5.3.3.3.Wykonywanie nasypow na dojazdach do obiektéw mogtbw

Do wykonywania nasypow na dojazdach do obiektéwstowych, na diugii rownej dtugdci klina
odtamu, zaleca sistosowanie gruntéw stabilizowanych cementem.

Do wykonania nasypéw na dojazdach do mostéw i wki@lv, bez ulepszania gruntdw spoiwem,
mog by¢ stosowanexwiry, posp6iki, piaskisrednioziarniste i gruboziarniste, owskiku réznoziarnistdci
U=5 i wspétczynniku wodoprzepuszczasaik,o > 10 mi/s.

W czasie wykonywania nasypu na dojazdach zyagpeiné wymagania ogoélne, sformulowane w
pkcie 5.3.3.1. Wskanik zagiszczenia gruntuglpowinien by nie mniejszy i 1,00 na calej wysokai
nasypu (dla autostrad i drog ekspresowych gérnenjasypu - 1,03 tablica 4).

5.3.3.4.Wykonanie nasypéw nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustéw naly wykonywa jednoczénie z obu stron przepustu z
jednakowych, dobrze zaggczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszczavetkonanie przepustéw z
innych poprzecznych elementéw odwodnienia w przakbp (wcinkach) wykonanych w poprzek
uformowanego nasypu. W tym przypadku podczas wyhkiananasypu w oflgbie przekopu nafsy
uwzgledni¢ wymagania okrdone w pkcie 5.3.3.6.

5.3.3.5.Wykonywanie nasypow na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pockgitood 1:5 do 1:2 naly zabezpieczy nasyp przed
zsuwaniem siprzez:
a) wyciecie w zboczu stopni wg pktu 5.3.1.1,
b) wykonanie rowu stokowego powgj hasypu.
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Przy pochytéciach zbocza wkszych ni 1:2 wskazane jest zabezpieczenie statecinmmasypu
przez podparcie go murem oporowym.

5.3.3.6.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypdw nalg przerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza wagéd dopuszczaln
to znaczy jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nithavarklad@ nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadzi w spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzraige z
wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymlgmeginiem, poszczegoélne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakozeniu robét ziemnych powinny bydwne i mi€ spadki potrzebne do prawidiowego
odwodnienia, wedtug pktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nayepozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia naghego. Jeeli
warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca ng jye stanie osuszyjej i
zagyscic w czasie zaakceptowanym przezymiera, to mae on nakaza Wykonawcy usuricie wadliwej
warstwy.

5.3.3.7.Wykonywanie nasypow w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tenipeze przy ktorej nie jest nabwe
osiagniecie w nasypie wymaganego wgkika zagszczenia gruntéw.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamaezpch lub gruntdéw przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.

W czasie di#ych opaddw sniegu wykonywanie nasypow powinno dyprzerwane. Przed
wznowieniem prac naky usunié $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie pglgej przed rozmarzaciem
zag:szcza ani uktadé na niej nagfpnych warstw.

5.3.4.Zagzszczenie gruntu
5.3.4.1.0g6Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem
sprztu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygcych warunkéw.
Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcz& od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liczlprzepé maszyny zagszczajcej zaleca i
okresli¢ doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zaisigpodanymi w pkcie
5.3.4.5.

Orientacyjne wartei, dotyczce grubdci warstw ré@nych gruntdéw oraz liczby przejazdéwzriych
maszyn do zagzczania podano w pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zagzczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej, z tolerangj

a) w gruntach niespoistych +2 %
b) w gruntach mato érednio spoistych +0 %2 %
c) w mieszaninach popiotowaszlowych +2%, -4 %

Sprawdzenie wilgotrigi gruntu naley przeprowadz&élaboratoryjnie, z agtotliwoscia okreslona w
pktach 6.3.2i 6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycce zagszczania

W zalenosci od uziarnienia stosowanych materiatdw, ¢gsagzenie warstwy natg okresla¢ za
pomoa oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhoddksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego ineo modutu odksztalcenia,
okreslonych zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4], natg stosowa tylko dla gruntdw gruboziarnistych, dla
ktrych nie jest mdiwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskaznik zag:szczenia gruntdw w nasypach, ofomy wedtug normy BN-77/8931-12 [9],
powinien na calej szerokei korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartdc | dla:
Strefa autostrad | innych drég
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nasypu i drog kategoria | kategoria ruchu
ekspresowych  ruchu KR1-KR2
KR3-KR6

Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu dogtokasci

od powierzchni robét ziemnych:

- 0,2 do 2,0 m (autostrady) 1,00 - -

- 0,2 do 1,2 m (inne drogi) - 1,00 0,97

Jako zaspcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntdw dla ktérych trudne jest
pomierzenie wskanika zagszczenia, przyjmuje giwartai¢ wskanika odksztatcenia lokreslonego zgodnie
z normy PN-S-02205:1998 [4].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien bwigkszy ni:

a) dlazwirow, pospotek i piaskow

b) 2,2 przy wymaganej wardoi 15>1,0,

c) 2,5 przy wymaganej wartoi 1s<1,0,

d) dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uzieniu (pytéw, glin pylastych,

glin zwieztych, itbw — 2,0,
e) dla gruntéw ranoziarnistych Zwiréw gliniastych, pospotek gliniastych, pytéw pragystych,
piaskoéw gliniastych, glin piaszczystych, glin piesgstych zwgztych) — 3,0,

f) dla narzutow kamiennych, rumoszy — 4,

g) dla gruntdéw antropogenicznych — na podstawie baddigonowych.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag, to Wykonawca
powinien spulchri warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtornie zagci¢. Jeeli
powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego #mgka zagszczenia, Wykonawca
powinien usua¢ warstwe i wbudowa& nowy material, o ile laynier nie zezwoli na ponowienie préby
prawidlowego zagszczenia warstwy.

5.3.4.5.Pr6bne zagszczenie

Odcinek déwiadczalny dla prébnego zespczenia gruntu o minimalnej powierzchni 306, m
powinien by wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na ktaigtada s grunt czterema pasmami o
szerokdci od 3,5do 4,5 m kade. Poszczegdélne warstwy uktadanego gruntu powiniey w kazdym pasie
inng grubad¢ z tym, ze wszystkie musgz miesci¢ sie w granicach wihciwych dla danego spgi
zagszczajcego. Wilgotné¢ gruntu powinna by rowna optymalnej z tolerancjpodanm w pkcie 5.3.4.3.
Grunt utazony na poletku wedtug podanej #ej zasady powinien ldynastpnie zagszczony, a po kalej
serii przej¢ maszyny nakey okresli¢ wskaniki zageszczenia, dopuszcaaj stosowanie innych, szybkich
metod pomiaru (sonda izotopowa, ¢gomierz udarowy po ich skalibrowaniu w warunkaetehowych).

Oznaczenie wskaika zagszczenia naley wykona& co najmniej w 4 punktach, z ktérych co
najmniej 2 powinny umdiwi¢ ustalenie wskaika zagszczenia w dolnej eZci warstwy. Na podstawie
poréwnania uzyskanych wynikéw zggczenia z wymaganiami podanymi w pkcie 5.3.4.4odaje s¢
wyboru sprztu i ustala si potrzebn liczbe przef¢ oraz grubé¢ warstwy rozktadanego gruntu.

5.4. Odktady
5.4.1.Warunki ogélne wykonania odktadéw

Roboty oméwione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktére
zostaty pozyskane w czasie wykonywania wykopowigaeknie lrda wykorzystane do budowy nasypéw oraz
innych prac zwizanych z trasdrogowa.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odkiad,zeli:

a) stanowi nadmiar objtosci w stosunku do obfosci gruntéw przewidzianych do wbudowania,

b) sa nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystanianych pracach, zwkanych z budow
trasy drogowej,

¢) ze wzgkdu na harmonogram robét nie jest ekonomicznie wirasae oczekiwanie na wbudowanie
materiatléw pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych a8y przypadkéw tylko wéwczas, gdy
zostato to jednoznacznie oklene w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdbb przez layniera.

5.4.2.Lokalizacja odkfadu

Jeeli pozwalaj na to widciwosci materialdbw przeznaczonych do przewiezienia ntaat]
materiaty te powinny by w razie mdaliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypaniadwot
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sztucznych wyrobisk oraz do ewentualnego poszeszassypow. Roboty te powinny bwykonane zgodnie
z dokumentagj projektova i odpowiednimi zasadami, dotygz/mi wbudowania i zaggzczania gruntéw oraz
wskazdwkami layniera.

Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiaructofsli w sposéb okrdony powyzej,
materialy te naley przewiez¢ na odktad.

Lokalizacja odktadu powinna bywskazana w dokumentacji projektowej lub przezyhiera. Jeeli
miejsce odktadu zostato wybrane przez Wykorawausi by ono zaakceptowane przezzyniera.
Niezaleznie od tego, Wykonawca musi uzyskagod: wiasciciela terenu.

Jezeli odktady g zlokalizowane wzdhi odcinka trasy przebiegaiego w wykopie, to:

a) odktady mana wykona z obu stron wykopu, #li pochylenie poprzeczne terenu jest niewielkizyp
czym odlegté¢ podnéa skarpy odktadu od gornej krashzi wykopu powinna wynoéi
— nie mniej nk 3 m w gruntach przepuszczalnych,
— nie mniej nk 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,
b) przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu, jednalejszym od 20%, odkiad nalewykona
tylko od gérnej strony wykopu, dla ochrony od wadgkowe;j,
c) przy pochyleniu poprzecznym terenu wyrggsan ponad 20%, odklad nale zlokalizowa ponizej
wykopu,
d) na odcinkach zaggonych przez zasypywanie drogpiegiem, odktad naly wykona od strony
najczsciej wiejacych wiatrow, w odlegtéci ponad 20 m od kragdzi wykopu.

Jali odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym ngajdub niezgodnie z wymaganiami, to
zostanie on usuetly przez Wykonawg na jego koszt, wedtug wskazkzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynidag z ewentualnych uszkodzérodowiska naturalnego
wskutek prowadzenia prac w nie uzgodnionym do teggscu, obcizaja Wykonawe.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega natrltowaniu zgodnéci z wymaganiami
okreslonymi w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz wldimentacji projektowej i ST. W czasie kontroli
nalezy zwrécic szczegola uwag; na sprawdzenie:

a) zgodndci rodzaju gruntu z okéonym w dokumentacji projektowej i ST,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewsiggo ich stateczré,

¢) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywaciji) terenu po Zmizeniu eksploatacji ukopu.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiarow

Sprawdzenie jakmi wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgédna wymaganiami
okreslonymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikaejdokumentacji projektowej i ST.
SzczegOla uwag; nalezy zwrock na:
a) badania przydatrioi gruntéw do budowy nasypow,
b) badania prawidlowdzi wykonania poszczegdélnych warstw nasypu,
¢) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztaltu nasypu.
e) odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypu powinny dyrzeprowadzone na probkach
pobranych z kadej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnmyg pochodzcej z nowegazrddia,
jednak nie rzadziej nijeden raz na 30003\ kazdym badaniu nalsy okresli¢ nastpujace wiaciwosci:

— skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

— zawartd¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnos¢ naturalm, wg PN-B-04481:1988 [1],

— wilgotno$¢ optymal, i maksymala gestaé¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-
04481:1988 [1],

- granic; ptynnaici, wg PN-B-04481:1988 [1],
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- kapilarng¢ bierra, wg PN-B-04493:1960 [3],
— wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidiowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegap
sprawdzeniu:

a) prawidtowaci rozmieszczenia gruntow ozdych wiaciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubaici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowadzi nie
rzadziej nk jeden raz na 500 Twarstwy,

d) nadania spadkéw warstwom z gruntow spoistych wepkig 5.3.3.1 poz. d),

e) przestrzegania ograniazekreslonych w pktach 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotycgch wbudowania gruntow
w okresie deszczow i mrozow.

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz podéo nasypu polega na skontrolowaniu zgagno
wartasci wskaznika zagszczeniadlub stosunku modutéw odksztatcenia z wéestami okrelonymi w pktach
5.3.1.2 5.3.4.4. Do bigcej kontroli zagszczenia dopuszcza siparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12
[9], oznaczenie modutdéw odksztatcenia wedtug noRiyS-02205:1998 [4].

Zagszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okéenia wartdci |,
- jeden raz w trzech punktach na 2000 warstwy w przypadku okgkenia pierwotnego i wtérnego
modutu odksztalcenia.

Wyniki kontroli zagszczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywado dokumentow

laboratoryjnych. Prawidlowsg zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padigod nasypem
powinna by potwierdzona przez #yniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmlontrok:
- prawidtowdici wykonania skarp,
— szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtov§oi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédna wymaganiami
dotyczicymi pochylé i doktadnaci wykonania skarp, okénymi w dokumentacji projektowej, ST oraz w
pkcie 5.3.5 niniejszej specyfikaciji.

Sprawdzenie szeroko korony korpusu polega na poréwnaniu szegokdorony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szetwi® wynikajaca z wymiardbw geometrycznych korpusu,
okreslonych w dokumentaciji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.0pK Y.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest ni (metr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach $zeennych jako rénica ogoélnej ohjtosci
nasypow i ogolnej oktosci wykopdw, pomniejszonej o afips¢ gruntow nieprzydatnych do budowy
nasypéw, z uwzgbnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego gtks obgtosci gruntu w stanie
rodzimym do objtosci w nasypie.

Objetos¢ nasypow hdzie ustalona w metrach szeennych na podstawie obliaze przekrojow
poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimego poziom gruntu po uswgiu warstw gruntow
nieprzydatnych.

Objetos¢ odktadu lgdzie okrélona w metrach sZeiennych na podstawie obmiaru jakazmita
objetosci wykopow, powgkszonej o ohjtos¢ ukopOw i obgtosci nasypow, z uwzgtinieniem spulchnienia
gruntu i zastrzeen sformutowanych w pkcie 5.4.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:
— prace pomiarowe,
- oznakowanie robot,
— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspigj i zatadunek na@odki transportowe,
— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejscaiddwania,
- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
- zag:szczenie gruntu,
— profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,
- wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
— rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,
- odwodnienie terenu robot,
- wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, agpagt ich rozebranie,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 03.01.03a
PRZEPUST POD KORONA DROGI
Z RUR POLIETYLENOWYCH HDPE
SPIRALNIE KARBOWANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej (ST) wymagania dotycce wykonania i odbioru robot
budowlanych przepustu z rur polietylenowych spielkarbowanych pod korandrogi w ramachremontu
nawierzchni odcinka drogi /ul.Léna — szlak zielony/ w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest materialem pommoynh do opracowania specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru rob6t budowlanych (ST), stospgjgjako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem i odbiorem przepustu rurowego z polaryl wysokiej gstasci (HDPE), z rur spiralnie
karbowanych, budowanego pod kogairogi i obejmuj wykonanie :

- przepusty — 26,50 m

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przepust — obiekt wybudowany w formie zangksjiobudowy konstrukcyjnej, shacy do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypem korpusu drogoviglgatuzacy do ruchu kotowego i pieszego.

1.4.2.Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcimaavykonana jest z rur.

1.4.3.Polietylen HDPE — wysokoudarowa odmiana polietylarysokiej g:stasci, charakteryzujca s¢ dobi
odporndcia na dziatanie roztworu soli i olejow mineralnyctanrograniczom odporndcia na benzyg.

1.4.4.Przepust z rur polietylenowych spiralnie karbowdmycprzepust rurowy z polietylenu HDPE, ktérego
zewretrzna powierzchnia rur jest uksztattowana w forregralnego karbu o wielkkoi i skoku zwoju
dostosowanego daednicy rury.

1.4.5.Zkaczka do rur — element slacy do pohczenia dwoch odcinkéw rur, przy moateprzepustu.

1.4.6.Element zaciskowy — opaska zaciskowa dtiba zaciskajca zhczke, przy hczeniu dwoch odcinkéw
rur.

1.4.7.Pozostate oki#enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine”[1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdJagpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét

2.2.1.Zgodnd¢ materiatow z dokumentagcprojektows i aprobad techniczia
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Materiaty do wykonania rob4t powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej 81ib
oraz z aprobattechniczia IBDIM.

2.2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu

— rury polietylenowe HDPE spiralnie karbowane oraanmanty 4czace rury, jak zczki, paski zaciskowe
lub $ruby, odpowiadajce wymaganiom aprobaty technicznej,

- material, stanowiy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgaddokumentagj projektows, np.
mieszanka kruszywa naturalnego (pospétka) odpowdedawymaganiom PN-B-11111:1996 [7], o
uziarnieniu 0+20 mm lub 0+31,5 mm,

- ew. tawa betonowa pod przepust lub jeges€zzgodna z dokumentacprojektowa, np. z betonu B 25,

- material do wykonania umocnienia skarp na wloeiglobcie, zgodny z dokumentacprojektows, np. z:

brukowca, odpowiadagego wymaganiom ST D-06.01.01 [6],
betonowej kostki brukowej, odpowiadagj wymaganiom OST D-05.03.23a [5],

2.2.3.Sktadowanie materiatow

Rury polietylenowe oraz a@tzki i paski zaciskowe nalg przechowywd tak, aby nie ulegly
mechanicznemu uszkodzeniu.

Podtaze, na ktérym skiaduje esirury, musi by réwne, umaliwiajace spoczywanie rury na karbach
na calej diugéci rury. Rury mana sktadowa warstwowo do wysok@i max 3,2 m. Rury ukladane
swobodnie zaleca siuktada warstwami prostopadtymi wzglem siebie. Uktadanie moa wykonywé z
podpdrkami drewnianymi lub metalowymi zapobieggmi przemieszczaniu rur. Ksztalt podpérek musi by
taki, aby nie wystpowat zbyt day nacisk na gsiednie warstwy rur, magy spowodowaé ich uszkodzenie.
Okres sktadowania na wolnym powietrzu nie powirperekracza 2 lat.

Sktadowanie innych materiatdw powinno odpowiadgymaganiom norm i ST wymienionych w
punkcie 2.2.2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zateici od potrzeb, powinien wykazaie mazliwoscia
korzystania ze speiu dostosowanego do przigj metody robot, jak np.:
- koparky chwytakow na podwoziu gsienicowym o pojemrii tyzki 0,4 n?,
— ubijakiem spalinowym, phgtwibracyjn, walcem lub innym spetem zagszczajcym,
- sprztem transportowym,
— sprztem do roztadunku rur, jak lekkim sptem dwigowym, wozkami widtowymi (roztadunek me

tez by¢ wykonywany gcznie).
Uwaga:
W czasie rozladunku rur nale zwrac& uwag;, zeby nie uszkodzi karbéw, np. przez zbyt energiczne
wyciaganie rur, co powoduje tarcie karbéw o pasto
Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST,

instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonaw@oiwinien by zaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagi&liee” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Materialy sypkie i drobne przedmioty vma przewozi dowolnymi srodkami transportu, w
warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem arinmateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Rury naley utozy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowe] ols@bie i zabezpieczyprzed
mozliwoscia przesuwania gipodczas transportu. Nie najedopucic, aby wecej niz 1 m rury wystawato
poza obrysrodka transportowego.
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Mieszank betonows mozna przewozi mieszalnikami samochodowymi, z czasem transpoigu n
dtuzszym niz 90 min przy temperaturze otoczenia +15°C, 70 may p20°C i 30 min przy +30°C.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposob wykonania rob6t powiniendggodny z dokumentagprojektowy i ST. W przypadku braku
wystarczagcych danych mina korzystéd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforijnac
podanych w zakznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
roboty przygotowawcze,
wykonanie wykopow, np. pod tavlub w korpusie istniggcej drogi,
wykonanie fundamentu (fawy) pod rury, np. z miesz&nuszywa naturalnego (pospotki), ew. z betond po
przepustem lub jego efcia,
utozenie rury na tawie w jednym odcinku lub w odcinkaalymagagcych pohczenia kolejnych dwoch rur
ztaczka,
wykonanie zasypki przepustu,
umochienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu,
roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do rob6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lutkaza
Inzyniera:
— ustali lokalizacj robot,
— ew. ustak dane niezédne do szczegbtowego wytyczenia rob6t oraz ustaldanych wysokaiowych,
— usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemeityg, ogrodz# itd.,
- ew. odwodnt teren budowy w zakresie uzgodnionym zyimierem,
- ew. dokona przel@enia koryta cieku do czasu wybudowania przepusiy,osobnej dokumentaciji
projektowej.
Zaleca s} korzystanie z ustabeST D-01.00.00 [2] w zakresie nieginym do wykonania robét
przygotowawczych.

5.4. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopéw powinno IByzgodne z dokumentacijprojektova. Dobér sprztu i metody
wykonania nalgy dostosowa do rodzajéw gruntu, obfjosci robot i odlegtéci transportu.

Wykonanie wykopéw powinno odpowiatlewymaganiom okrdonym w ST D-02.00.00 [3].

Dno wykopu powinno bywyréwnane z doktadricia co najmniej = 2 cm.

5.5. Lawa pod przepustem

W przypadku ukfadania przepustu begpdnio na gruncie (np. piaszczystym), ksztatt pzalto
powinien by wyprofilowany stosownie do ksztattu spodu rury.

Jeli grunt podiza wymaga roztgenia nacisku, to rury przepustu powinny¢bykiadane na
zagszczonej warstwie podsypki (fawie) o grgbioustalonej w dokumentacji projektowej, z mieszank
kruszywa naturalnego o uziarnieniu np. 0+20 mm, Zszeczyszcze W przypadku wykonywania robot w
zimie, gdy dno wykopu jest przemargia, zaleca siutozy¢ podsypk w spos6b przedstawiony na rysunku 6.

Podsypk nalery zagscié do 0,98 Proctora normalnego. Gérna jej warstwarub@ci rownej
wysokasci karbu powinna by/luzna, aby karby rury mogty swobodnie s niej zagébic.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje pod przepustaw; betonovy na catej diugéci lub na
czesci (np. pod wlotem i wylotem), to powinna bwykonana z betonu B 25 i odpowigdaymaganiom ST
D-03.01.01 [4].

5.6. Utazenie rur przepustu na tawie

Utozenia rury na tawie naky dokona po zaniwelowaniu poziomu dna i wytyczeniu azigpustu.
Zaleca sj uktada rure w jednym odcinku, j@i mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej dhégp
wynikajaca z asortymentu produkcji i rdiwosci transportowych. W innych przypadkach, przeptstany z
dwéch lub wekszej liczby rur powinien miepolaczenia ziczkami poszczegélnych odcinkéw rur.
taczenie dwéch odcinkéw rur polega na:
— ufozeniu na tawie zfczki,
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- potlozeniu na zczce dwdchasiednich kacow rur,
— zamknkciu zlczki,
- zalazeniu w zhczce paskow lubrub zaciskowych i zaggnigcie ich.

Diugos¢ koncowego odcinka rury, mierzona w najkrotszym miejGuatrz rys. 7) nie powinna by
mniejsza od 1 m.

W przypadku gdy przepust dono na tawie, po uprzednim pokeniu odcinkdw rur poza faw
nalezy sprawdzé skuteczné¢ polaczen migdzy rurami.

Rurg przepustu po uf@niu naley ustabilizowa w taki sposéb, aby nie zmienita swojego pelna
W czasie zasypywania przepustu.ia dokoné tego podsypkwspierajca (patrz rys. 8).

Przyckcie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpyzma wykona przed montzem przepustu lub e
na budowie po wykonaniu nasypu.

5.7. Zasypka przepustu

Zasypka przepustu do wysakd co najmniej 30 cm ponad garkrawedz przepustu (patrz rys. 8)
powinna by wykonana mieszaakkruszywa naturalnego o frakcji 0 + 31,5 mm o léasiejednorodnizi D5
lub piaskiem gruboziarnistym.
Zasypka powinna iwykonywana:
eréwnomiernie i rownoczmie z obu stron przepustu,
ewarstwami o grub&i maksimum 30 cm, zagzczonymi do wskanika zagszczenia> 0,95 w strefie
bezpdredniej przy rurze ¥ 0,98 w pozostalej strefie,

eze sprawdzaniem ¢dnych posadowienia przepustu w celu niedopuszczdnigego wypychania lub
przemieszczania poziomego,

eze zwréceniem uwagi, abyyednica ziaren kruszywa, uktadanego béppdnio na rurze, nie przekraczatla
wielkosci skoku karbu zewgirznego rury.

Jesli grubos¢ naziomu nad przepustem nie przekracza 1,0 m,fonsateriatl zasypowy powinien
odpowiadé wymaganiom okrdonym dla zasypki grubdzi 30 cm. Pozostalczes¢ nasypu mena wykona z
materiatéw okrédonych w OST D-02.00.00 [3].

Szczegolnie starannie najewykona podsypk wspierajca przepust, umieszczerw obszarze
ograniczonyméwiartka kota nad taw (patrz rys. 9 i 10). Materiat na podsypkvspierajica powinien
odpowiadé wymaganiom mieszanki z kruszywa 0+20 mm dla tawy.

5.8. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepus
5.8.1.Rodzaje umocnieskarp

Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustuvpno odpowiada ustaleniom dokumentacji
projektowej.

Je&li dokumentacja projektowa nie ustala inaczej, iwanienie skarp mima wykong z:
*betonowej kostki brukowej,
*brukowca,

5.8.2.Umocnienie skarpy betonavkostlky brukows

Betonowa kostka brukowa powinna odpowiadaymaganiom ST D-05.03.23a [5], a sposob
wykonania umocnienia powinien bggodny z ustaleniami ST D-05.03.23a [5] i OST Deae01 [6].

5.8.3.Umocnienie skarpy brukowcem
Brukowiec i spos6b wykonania umocnienia powinidpa@viadé wymaganiom ST D-06.01.01 [6].
5.9. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny hy zgodne z dokumentagjprojektovs i ST. Do robot
wykonczeniowych nalea prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robot do istayeh warunkow
terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth, np. parkandw, ogrodie nawierzchni, chodnikéw,
kraweznikow itp.,

- niezlkgdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robdtrmoosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robaét.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliié pkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysapieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszezay wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodaip deklaracje zgodrsci, ew. badania materiatdbw wykonane
przez dostawcoéw itp.),

- ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robétedéne w
pkcie 2,

— sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykoweh.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad®ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktdre naley wykona® w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robo6t

Lp. Wyszczegolnienie robot Czazt;)g;/lvmc Wartasci dopuszczalne
1 | Lokalizacja i zgodn& granic terenu Wg pktu 5 i dokumentacji
. A lraz : .

rob6t z dokumentagjprojektowa projektowej

2 | Wykonanie wykopow Bimco Wg pktu 5

3 | Wykonanie fundamentu (tawy) Biezaco Wg pkiu 5
przepustu

4 | Ulozenie rur przepustu na fawie Bigo Wg pktu 5

5 | Zasypka przepustu Bigco Wg pktu 5

6 Umoc_nlenle skarp przy wlocie i Biezaco Wg pkiu 5
wylocie przepustu

7 | Wykonanie robét wykiiczeniowych Ocena gita Wg pktu 5

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-0@0QWymagania og6ine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie wykopu,
- wykonanie tawy fundamentowej.

Odbiér tych robét powinien kty zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaiga
0golne” [1] oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotysze podstawy ptatdoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podim,

— dostarczenie materiatow i spta,

- wykonanie przepustu z wykopem, fawitozeniem rur, zasypk umochieniem skarp wediug wymaga
dokumentacji projektowej, ST i specyfikacji techamiej,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprgu.

9.3. Sposab rozliczenia robot tymeczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét olglenych niniejsz ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktoreq gootrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale sniprzekazywane
Zamawiajpcemu i g usuwane po wykonaniu robo6t podstawowych,
— prace towarzysge, ktére s niezkedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczanerabét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne
4. D-03.01.01 Przepusty pod konodrogi
5. D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki b dla drég i ulic
oraz placéw i chodnikéw
6. D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, navirdciekéw
10.2. Normy

3) PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa relhe do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

ZAE ACZNIKI
ZAL ACZNIK 1

RURY POLIETYLENOWE

1. Charakterystyka rur polietylenowych HDPE

Rury do przepustéw wykonane 5 wysokoudarowej odmiany polietylenu HDPE, wyspHgigstasci,
charakteryzujcego st dobm odporndcia na dziatanie roztworu soli i olejow mineralnyclograniczon
odporngcia na benzyg. Materiat jest palny, a zapton ngstije przy bezp@ednim, diugotrwatym zetkaciu
z otwartym ogniem. Skrét HDPE oznacza ,high-dengdlyethylene”, tj. polietylen wysokiejegtasci.

Powierzchnia wewgtrzna rury jest gtadka, a powierzchnia zetwrna jest wyksztatlcona w formie
spiralnego karbu o wielléoi i skoku zwoju zalenego odsrednicy rury, zwikszapcego st ze wzrostem
srednicy (rys. 1).

Karbowanie rury zaprojektowano w sposéb uliwaajacy uzyskanie jak najwkszej wytrzymatéci
rur nasciskanie, w pajczeniu z mat mas, materiatu. Spiralny ksztalt karbowania pozwalaopaymalny
rozktad napgzen w rurze oraz umdiwia dobre wypetnienie egtkami gruntu przestrzeni guzy karbami.
Wytrzymaltai¢ na sciskanie rury, okrdona na podstawie metody nagen piersicieniowych wynosi zwykle
minimum 8 kPa.

Rura, jako konstrukcja podatna, wspOipracuz otaczajca zasypls, wykorzystuje zjawisko
przesklepienia obgken powodujc, w zalenosci od wysokdci naziomu, przenoszenie przezgokoto 30%
obcizen zewrgtrznych, a pozostaiczes¢ obchzen — przez otaczagy grunt.

Dhlugos¢ wytwarzanych odcinkow rur okika producent (zwykle 2+12 m). Odcinki poszczegomyc
rur mazna hezye za pomog elementéw w formie zkzek i opasek zaciskowych ldbub, z tymze istnief
rozne rodzaje zczek: plastikowe z karbami, metalowe jednodzielnk Hwudzielne, w zalmosci od
stosowanegrednicy rury (rys. 2).
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Przyktadowy asortyment produkowanych rur polietghagich spiralnie karbowanych przedstawiono
w tablicy 1.1, a najmniejszgednice przepustow pod korpdrogi — w tablicy 1.2.

Tablica 1.1. Przyktadowy asortyment produkowanyahpolietylenowych spiralnie karbowanych (wg danych

producenta)
Srednica rury, mm Odgp karbow, Masa rury,
Lp. -
nominalna zewgtrzna mm kg/m
1 400 485,8 70,0 9,6
2 500 621,0 87,5 15,8
3 600 728,4 105,0 21,3
4 800 970,4 140,0 36,9
5 1000 1222,7 175,0 57,5
Tablica 1.2. Najmniejsze srednice przepustow pod korpn drogi
(Wg rozporadzenia MTiGM z 30.05.2000, Dz.U. nr 63, poz. 735)
Najmniejszarednica przepustu (wewtnzna) w
Lp. Klasa drogi mm, przy diugéci przepustu
<10m >10m
1 A 'S - 1000
2 GP, G,z 800 800
3 L,D 600 800

1.2. Zalety rur polietylenowych

Przepusty z rur polietylenowych HDPE mapstpujace, pozytywne cechy:

— monta rur przepustu ma by dokonany ¢cznie, bez gycia cezszego sprgu mechanicznego,

— spos6b montau rur minimalizuje okres czasu potrzebny do budotwektu,

— rury polietylenowe nie wymagajscianek czotowych przepustu, gdgwykle dostosowuje sije do
pochylenia skarp nasypu, przez przges,

— przepust z rur polietylenowych jest odporny na idzige agresywnych zwrkéw chemicznych; nie
wymaga robét izolacyjnych,

— monta przepustu mma wykonywa w ujemnych temperaturach otoczenia,

— istnieje tatwd¢ czyszczenia przepustu: wpa okresie letnim lub parwodrg 105°C w okresie zimowym.

ZAt ACZNIK 2

ELEMENTY WYKONANIA PRZEPUSTU

2.1. Nadsypka nad przepustem

Gruba¢ nadsypki nad przepustem uzal®na jest odsrednicy rury i obcizenia. Minimalna
gruba¢ nadsypki, acznie z warstwami konstrukcyjnymi nawierzchni, dla o srednicy 600 + 1000 mm,
powinna wynosi od 0,5érednicy rury do max. 12 m. W przypadku gdy warskeystrukcyjne nawierzchni
sa grubsze i zalecana minimalna nadsypka, to jej gridbead rus powinna wynosi minimum 0,10 + 0,15
m, mierzc od karbu rury do spodu nawierzchni.

Inne maksymalne i minimalne grulmd zasypki dopuszcza esipod warunkiem wykazania
obliczeniowoze nie zostanie przekroczona dopuszczalna deformagja

2.2. Posadowienie przepustu

Przepust mma wykong& na gruncie dowolnego typu, przy spetnieniu odpowieh wymaga
dostosowujcych do nénasci podiaza.
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W przypadku posadowienia przepustu na plastyczpwaitazu gliniastym lub namutach nade
wykona® warstwe odcinajca, np. z geowtdkniny o wytrzymadoi na rozrywanie min. 7 kPa (rys. 5).

W przypadku gruntu wysadzinowego podsypikykonuje st z pospoétki o maksymalneyrednicy
ziaren 20 mm; grukié warstwy minimum 15 cm, a w miejscu spodziewanggzti min. 10 cm. Zaleca i
aby podsypk utozy¢ wéwczas w kierunku podimym i poprzecznym, zgodnie z rysunkiem 6. Podobn
konstrukcg podsypki zaleca siwykonywa na przemarzgtym dnie wykopu w okresie zimowym.

Alternatywnie mana wykon& na czsci (np. na obrukowanym wlocie i wylocie) przepuktb pod
calym przepustem ftambetonowy (rys. 10).

2.3. Utazenie przepustu z rur

Diugos¢ przepustu powinna Bydostosowana do poziomu jego z8aia, kta przeoicia przepustu z
osiy drogi i zakdiczenia zalgnego odscigcia kaica zgodnego z pochyleniem skarpy nasypu (ew. bez
scigcia).

taczenie dwoch odcinkow rur dokonuje sitaczka zaciskoww (rys. 2 i 3), ktorej kace nastpnie
dociska s paskami lubsrubami (rys. 4) zaciskowymi. Dlugé koncowego, skrajnego odcinka rury nie
powinna by mniejsza od 1 m (rys. 7).

2.4. Zasypka przepustu

Przepust jednorurowy powinien migasyplk z gruntu przepuszczalnego, wykonavg rysunku 8, a
dwururowy wg rys. 9.

Pozostat cze$¢ nasypu nad przepustem nglewykona wedtug zasad okénych dla gruntéw
nasypowych.

2.5. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie

Ze wzgkdow wytrzymatdciowych rur, wlot lub wylot przepustu nie wymagasjalnych umocni@
Nie ma potrzeby wykonywanigcianek czotowych przy przepeie. Umocnienie wiotu lub wylotu nioa
rozwaza¢ do ochrony skarp przed wgddla przepustow érednicy wikszej od 30 cm, zwlaszcza przy wlocie
zatopionym.

Przyktadowy sposob umocnienia skarpy betandwstka brukowg lub elementami kamiennymi
przedstawiono na rysunku 10.

ZAt ACZNIK 3

RYSUNKI
(wg producenta rur)

Rys. 2. Przyktad ztzki zaciskowej do patzenia dwdch rur polietylenowych
a) Widok gornej czgsci zfaczki dwudzielnej, b) Przekréj poprzecznyaki dwudzielnej,
c) Przekroj poprzecznyadzki jednodzielnej (Uwaga: Producent dostarcza iéinimne typy zhczek)

Rys. 1. Karby na rurze polietylenowej

SZCZEGOL "A"

o
—
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Rys. 3. Dwa odcinki rur paetzone zczka zaciskows z blachy stalowej gruoi 3 mm ocynkowanej
galwanicznie (Istniej rowniez ztaczki plastikowe)

Mg o
00|

Rys. 4.Sruba zaciskowa nagzce metalowejkzacej dwa odcinki rur (Istnigjrowniez zlaczki plastikowe)

Sruba M-10

L25x25x3

obejma stalowa
- blacha gr. 3 mm
ocynkowana galwanicznie

Rys. 5. Ul@enie rur przepustu na stabym gruncie
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GEOWLOKNINA

StABY GRUNT
PODSYPKA PIASKOWA

Rys. 6. Spos6b wykonania podsypki pod przepustesagawianym na gruncie wysadzinowym
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Rys. 7. Kaicowy, skrajny odcinek rury nie powiniendlrétszy od 1 m
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PLANOWA Zt ACZKA
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-
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s - szeroko$¢ nasypu na poziomie utoZzenia rury (przepustu)
a - kat skrzyzowania osi przepustu z osig drogi

Rys. 8. Zasypka nad przepustem jednorurowym

v, POZIOM NAWIERZCHNI

D/2) 0,25m D D/2 >0,25m

H>D i H>10m
>0,3jm

ZASYPKA

PODSYPKA WSPIERAJACA

1 . . - . , . .
) wymiar moze by¢ zwigkszony dla gruntéw wrazliwych na przemarzanie

Tw miejscu ztgczki min. 0,10 m

Rys. 9. Zasypka nad przepustem dwururowym
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Vi POZIOM NAWIERZCHNI
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)
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" wymiar moze byé zwigkszony dla gruntéw wrazliwych na przemarzanie
2w miejscu ztgczki min. 0,10 m
3 grubosé rowna catkowitej wysokosci w wypadku gdy H < 1

Rys. 10. Przyktad umocnienia skarpy przy wlocieepirstu za pomacdrobnowymiarowych elementéw z
betonowej kostki brukowej lub kamienia

A I DARKN

DROBNOWYMIAROWE ELEMENTY
BETONOWE LUB KAMIENNE ~
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 03.01.03a
SCIANKI CZOLOWE PRZEPUSTOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST wymagania dotycze wykonania i odbioru
rob6t zwizanych z wykonywaniemscianek czotowych w ramactemontu nawierzchni odcinka drogi
/ul.Lesna — szlak zielony/ w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammjaca podstaw opracowania szczegOtowej
specyfikacji technicznej (ST), stosowanej jako dukat przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniemscianek czotowych i oporowych :
- kamien murowy granitowy — 4,50 m3

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przepust - obiekt wybudowany w formie zamjtej obudowy konstrukcyjnej, stacy do przeptywu
malych ciekdéw wodnych pod nasypami korpusu drogaaag dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.2. Scianka czotowa przepustu - element pgkawy lub kaicowy przepustu w postacician
réwnolegtych do osi drogi (lub gltowic kotnierzowychstuzacy do maliwie tagodnego (bez dtawienia)
wprowadzenia wody do przepustu oraz do podtrzymatakéw nasypu drogowego, ustabilizowania
statecznéci calego przepustu i egiowego zabezpieczenia element@nodkowych przepustu przed
przemarzaniem.

1.4.3. Skrzydta wlotu lub wylotu przepustu - konstrukcigaice s¢ ze sciankami czotowymi przepustu,
rownolegte, prostopadte lub uae do osi drogi, shace do zwekszenia zdolngri przepustowej przepustu i
podtrzymania stokéw nasypu.

1.4.12.Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywariicianek czotowych, obfych niniejsa ST s
materialy na tawy fundamentowe,
— materialy izolacyjne,
kamien tamany ddcianek czotowych.
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2.2.1. Materialy izolacyjne

Do izolowaniascianek czotowych naly stosowd materialy wskazane w dokumentacji projektowej
lub ST posiadage aprobattechniczia oraz atest producenta:
— emulsja kationowa wg EmA-94. IBDIM [44],
— roztwér asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [23]
- lepik asfaltowy na garco bez wypetniaczy wg PN-C-96177 [25],
- papa asfaltowa wg BN-79/6751-01 [38] oraz wg BNegF&/1-03 [39],
— wszelkie inne i nowe materiaty izolacyjne sprawdzaigwiadczalnie i posiadage aprobaty techniczne -
za zgod Inzyniera.

2.2.2. Materialy na fawy fundamentowe

Skrzydetka mog by¢ posadowione na:
fundamencie z piyty z betonu wylewanego spedeian wymagania materialowe podane w niniejszej ST.

2.2.3. Kamiai tamany doscianek czotowych

Mozna stosow& na scianki czotlowe kamig tamany, o cechach fizycznych odpowiagtgich
wymaganiom PN-B-01080 [1].

Cechy wytrzymatéciowe i fizyczne kamienia powinny odpowiddavymaganiom podanym w
tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania wytrzymaiciowe i fizyczne kamienia famanego

Lp. Wihasciwosci Wymagania| Metoda badawg
1 | Wytrzymalé¢ na sciskanie, MPa, co najmej,
w stanie:
- powietrznosuchym 61 PN-B-04110 [5]
- hasycenia waogd 51
- po badaniu mrozoodporfw 46

2 | Mrozoodporné¢. Liczba cykli zamraania, po
ktorych wystpuja uszkodzenia powierzchr
krawedzi lub naray, co najmniej:

21 PN-B-04102 [4]

3 | Odpornéé¢ na niszcice dziatanie atmosfery
przemystowej. Kamig@ nie powinien ulega n.

niszczeniu wsrodowisku agresywnym, w kt()rynOd 0,5 do 10} PN-B-01080 [1]

zawartgé SO, w mg/n? wynosi:

4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego, mm, niecagj

niz, w stanie:
- powietrznosuchym 25 PN-B-04111 [6]
- hasycenia wogd 5

5 | Nasikliwos¢ woda, %, nie wecej niz: 5 PN-B-04101 [3]

Dopuszcza ginastpujace wady powierzchni licowej kamienia:
— wgtebienia do 20 mm, o rozmiarach nie przekragzgih 20 % powierzchni,
— szczerby oraz uszkodzenia krgizi i narazy o gkbokasci do 10 mm, przyadcznej diugéci uszkodzé nie
wigcej niz 10 % diugdci kazdej krawedzi.
Kamien tamany nalgy przechowywé w warunkach zabezpieczaajych przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem poszczegOlnych jego rodzajow.

2.9. Zaprawa cementowa

Do kamiennegcianki czotowej nalgy stosowd zaprawy cementowe wg PN-B-14501 [20] marki nie
nizszej ng M 12.

Do zapraw haley stosowa cement portlandzki lub hutniczy wg PN-B-19701 [2dihsek wg PN-B-
06711 [7] i woa wg PN-B-32250 [24].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
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3.2. Sprzt do wykonywaniascianek czotowych

Wykonawca przygpujacy do wykonaniascianki czotowej powinien wykazasigc maozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— koparki do wykonywania wykopéw gbokich,
- sprztu do ecznego wykonywania ptytkich wykopow ,
betoniarek,
innego sprgtu do transportu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagéle” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Transport kruszywa

Kamien i kruszywo nalgy przewozé dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnkruszywami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Sposoby zabezpieczania wyrobéw kamiennych poddeassportu powinny odpowiadaBN-
67/6747-14 [37].

4.2.2. Transport cementu

Transport cementu powiniendygodny z BN-88/6731-08 [36].

Przew6z cementu powinien odbyivaie dostosowanymi do tego celwodkami transportu w warunkach
zabezpieczapych go przed opadami atmosferycznymi, zawilgogeniaiszkodzeniem opakowania i
zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@0Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
— odwodnienia terenu budowy w zakresie i formie uzgodej z Irzynierem,

5.3. Roboty ziemne
5.3.1.Wykopy

Metoda wykonywania robét ziemnych powinna lzgodna z ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Sciany wykopow winny b§ zabezpieczone na czas rob6t wg dokumentacii pijes, ST i zalece
Inzyniera. W szczegoliai zabezpieczenie me polegé na:
- stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,
— podparciu lub rozparciécian wykopéw,

Do podparcia lub rozparcigcian wykopoéw mana stosowa drewno, elementy stalowe lub inne
materialy zaakceptowane przezyniera.

5.4.Umocnienie wlotéw i wylotow

Umocnienie wlotéw i wylotow naly wykon& zgodnie z dokumentagjprojektova lub ST.
Umocnieniu podlega dno oraz skarpy wlotu i wylotu.

W zaleznoéci od rodzaju materiatluzytego do umocnienia, wykonanie robét powinné bgodne z
wymaganiami podanymi w ST D-06.00.00 ,Roboty wikpeniowe”.

5.5. Wykonaniescianki czotowej z kamienia tamanego

Scianka czotowa z kamienia tamanego powinna bwkonana jako mur pelny na zaprawie
cementowe] i odpowiadavymaganiom BN-74/8841-19 [41].

Roboty murowe z kamienia powinnydwykonane zgodnie z dokumentagrojektova i ST.

Kamiea i zaprawa cementowa powinny odpowiagégmaganiom pkt 2.

Przy wykonywaniucianki powinny by zachowane nagiujace zasady:
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scianke kamienn naley wykonywa przy temperaturze powietrza nie mniejszej @ C, a zaleca sija
wykonywa w temperaturze +°%C,
kamienie powinny b§oczyszczone i zmoczone przedagniem,
pojedyncze kamienie powinny byutozone w taki sposob, aby ich powierzchnie wsporne gézliwie
poziome, a ssiadupce kamienie nie rozklinowywaty sipod wplywem obcizenia pionowego; wksze
szczeliny mgdzy kamieniami powinny kiywypetnione kamieniem drobnym,
spoiny pionowe w dwdch kolejnych warstwach kamigrosvinny mij& sie,
na kada warstve kamienia powinna kiynalazona warstwa zaprawy w taki sposéb, aby w murzebyie
miejsc niezapetnionych zapraw
wyglad zewretrzny scianki powinien by utrzymany w jednolitym charakterze.

Scianka z kamienia powinna bywykonana tak, aby jej powierzchnia licowa bytaiztta do
ptaszczyzn pionowych lub poziomych, a kealzie przecicia ptaszczyzn byly w przytdeniu liniami
prostymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robot przygotowawczych i rob6t ziemnyh

Kontrole robo6t przygotowawczych i rob6t ziemnych rigleprzeprowadzi z uwzgkdnieniem
wymaga podanych w punkcie 5.2 i 5.3.

6.3. Kontrola wykonania scianki czotowej z kamienia tamanego

Przy wykonywaniuscianki czotowej z kamienia nalg przeprowadz badania zgodnie z BN-
74/8841-19 [41] obejmage:
sprawdzenie prawidtovéoi utozenia i whzania kamieni wiciance - przez ogtiziny,
sprawdzenie grulsei scianki, z zastosowaniem dopuszczalnej odchyiki mbgici do + 20 mm,
sprawdzenie grulsei spoin, z zachowaniem dopuszczalnej odchyiki, dla
- spoin pionowych: 12 mm + 8 mm lub - 4 mm,
- spoin poziomych: 10 mm + 10 mm lub - 5 mm,
ssprawdzenie prawidtovgoi wykonania powierzchni i kragdzi scianki:
— zwichrowanie i skrzywienie powierzchggianki: co najwyej 15 mm/m,
— odchylenie krawdzi od linii prostej: co najwsej 6 mm/m i najwyej dwa odchylenia na 2 m,
— odchylenia powierzchni i kraadzi od kierunku pionowego: co najwgj 6 mm/m i 40 mm na calej
wysokaci,
— odchylenia gérnych powierzchnidej warstwy kamieni od kierunku poziomegdasijjenur ma podziat na
warstwy): co najwyej 3 mm/m i nie wicej niz 30 mm na catej diugoi.

6.5. Kontrola wykonania umocnienia wlotow i wylotéw

Umocnienie wlotow i wylotow naly kontrolowa wizualnie, sprawdza¢ ich zgodné¢ z
dokumentagj projektova.

6.6. Kontrola wykonania tawy fundamentowej

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nglesprawdzt:
— rodzaj materiatu tytego do wykonania tawy,
— usytuowanie tawy w planie,
- rzedne wysokéciowe,
- grubai¢ tawy,
— zgodnd¢ wykonania z dokumentacprojektova.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0blne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
szt. (sztuka), przy samodzielnej realiz&cjanki czotowej.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogollne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemrtoieji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonanie wykopu,
- wykonanie taw fundamentowych,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szticianki czotowej, przy samodzielnej jej realizagejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- wykonanie wykopéw,
— dostarczenie materiatéw,
— wykonaniescianki czotowej:
w przypadkucianki z kamienia
— roboty murowe z kamienia tamanego,
dla wszystkich rodzajéseianek czotowych:
— wykonanie izolacji przeciwwilgotriziowej,
— zasypka&cianki czotowej,
— ew. umocnienie wlotu i wylotu,
— uporzdkowanie terenu,
— wykonanie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podz
i zastosowanie wg whaskad fizyczno-mechanicznych

10.2. Inne dokumenty

b) Instrukcja ITB 206/77. Instrukcja stosowania pytdtnych do betonow kruszywowych.

¢) Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &fed. IBDIM - 1994 r.

d) Wymagania i zalecenia dotyg®e wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych. ) Warszawa,
1990r.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn€l S wymagania dotyczce wykonania i odbioru
robét zwazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemaigzszczaniem podi@ gruntowego w
ramachremontu nawierzchni odcinka drogi /ul.Lsma — szlak zielony/

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmmjaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatmprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem?2.248 m2 koryta przeznaczonego do mmia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykazéa sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem;Aynier maze dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podtga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku
pracy maszyny,
koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamaskich koryt),
walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygin.

Stosowany spkt nie ma:e spowodowaé niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalie” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyczce transportu materiatéw podano w ST D-04.02.04M®.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przyghi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoegziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witaejsze
przystupienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podim,jest maliwe wytacznie za
zgodh Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa sie
ruch budowlany, niezwzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtiowego uksztaltowarkaryta w planie i profilu powinny hywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przezzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmenazliwiaé
nacikgniccie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w agistch nie wgkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrai jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdt alym zakresie. Sposéb wykonania musi¢ by
zaakceptowany przezayniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poainby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nadyb odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejice razdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podida. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wsze nk projektowane rane podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtja zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigrukhnic podiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez
Inzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetigy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, w $lm
koniecznej do uzyskania wymaganyclkduaych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai
wskaznika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowangzlrzyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagpzczanie
podiaza naley kontynuowa do osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy
1. Wskanik zag:szczenia naley okreila¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia podtma (1)

Minimalna wartd¢ I dla:

Strefa Autostrad i drég Innych drog
korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo cizki od ciezkiego
GOrna warstwa o gruloi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm o
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoyg podiaze uniemdliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
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pierwotny i wtérny modut odksztalcenia pogdo wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien praeka 2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancjy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, pimwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad pnzeozenie folii lub w inny

sposOb zaakceptowany przezyniera.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania

kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podia Irnzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zmgczenia
koryta i wyprofilowanego podia podaje tablica 2.

Tablica 2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmiG

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podtwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczna 10razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczné 10razy na 1l km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég
Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kragdziach dla autostra

5 | Rzdne wysokéciowe

6 planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Cd. tablicy 2
7 Zaggszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrrielziej
gruntu podiaa niz raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@hnia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vécej
niz +10 cmi-5cm.

6.2.3.Rowna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podhwne koryta i profilowanego podita naley mierzy 4-metrove tata zgodnie z
normy, BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndaci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrow tata.

Nieréwnaci nie mog, przekracz& 20 mm.
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6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektova
z tolerancy = 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej ogeéj niz = 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lukzeeéj niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod#o okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia,
to wart@¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksaztédceokrélonych zgodnie z normBN-
64/8931-02 [3] nie powinna bywigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badg wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu
poditaza powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich
w punkcie 6.2 powinny kiynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniemwigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®T i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rorpleaniem,
zaladunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie na odkiad lub sy
profilowanie dna koryta lub podia,
zag:szczenie,
utrzymanie koryta lub podia,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanig;j.
10. przepisy zwizane

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun
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PN-/B-06714-17
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodwdksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obaizenie ptyh

Drogi samochodowe. Pomiar rénho nawierzchni
planografem i fat

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn€] S wymagania dotyczce wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem warstw egzapcych w ramachremontu nawierzchni odcinka drogi
/ul.Lesna — szlak zielony/ w Karpaczu

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammijaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatrprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readji
robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem warstw odszapcych , stanowicych czs$¢ podbudowy pomocniczej i obejmujvykonanie :
- warstwy odsyczajacej grubosci 10 cm z piaskusrednioziarnistego zagszczanej
mechanicznie 1.734 m2

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgapcych s
epiaski,
*zwir i mieszanka,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw egzagcych powinny spelntanastpujace warunki:
a) szczelngci, okrelony zaleznoscia:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsiwy odaczapce]
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamngu podtda.

Piasek stosowany do wykonywania warstwasdapcych powinien speinéawymagania normy PN-
B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwacziszcych powinny spetntawymagania
normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 i Il.
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2.5. Sktadowanie materiatéw
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy aoziacej  nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpivzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaai&yykonawca
robét powinien zabezpiec&ykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmrgnii materiatami
kamiennymi. Podtze w miejscu sktadowania powinnodrbwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgiej powinien wykazé sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
srowniarek,
swalcow statycznych,
+ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiepagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magdeni, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.

Warstwa odgczapca powinny by wytyczone w sposéb umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektova, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w egdlach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno ufiwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robo6t w odgpach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw edaych wysokéciowych. Grubé¢ roziozonej warstwy ldnego
kruszywa powinna kiytaka, aby po jej zagzczeniu osgnigto grubgé projektowan.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydoie warstwy odgzapcej 0 grubéci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nglevykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej
nastpnej warstwy mée nasipi¢ po odbiorze przez iyniera warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregaciskywa nalgy przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat o odpowiednich waavosciach.
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Natychmiast po kfcowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przystpi¢ do jej
zag:szczania.

Zagszczanie warstw 0 przekroju daszkowym maleozpoczynd od kravedzi i stopniowo
przesuwad pasami podiznymi cz$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwéa pasami podtnymi czs$ciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nierowndci lub zagkbienia powstate w czasie zggczania powinny iywyréwnywane na bigco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie ludunigcie materiatlu, a do otrzymania réwnej
powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa odcinap i odgczapca powinna b§ zag:szczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalegy kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejtuge PN-B-04481 [1]. Wskanik zag:szczenia nalegy
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstve odsiczapca uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, komtrohg:szczenia naley
oprz& na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy
wedtug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i pietmego modutu odksztalcenia nie powinien
przekracza 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerang;j
od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotnié kruszywa jest wisza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo naly osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdlgotnosé
kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i
réwnomiernie wymiesza

5.7. Utrzymanie warstwy odgczajace;j

Warstwa odsczapca po wykonaniu, a przed ukniem naspnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohagia Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstagviwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie
wihasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zagczenia
warstwy odgczapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada [
bada i pomiaréw pomiaréw

Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

1

2

3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drag

5 | Rzdne wysokéciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
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6 |Uksztaltowanie osi  wco 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad i drog

planie” ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej ni
raz na 400 M

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000

8 | Zag:szczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczrnéziziej
wilgotnos¢ kruszywa niz raz na 600 Mm

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwWNaG¢ warstwy

Nieréwnaci podtwzne warstwy odgzapcej naley mierzyé
4 metrow tata, zgodnie z normmBN-68/8931-04 [7].

Nieréwnaci poprzeczne warstwy ogtzapcej naley mierzy
4 metrowy tata.

Nieréwndaci nie mog, przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy adgapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentagcj
projektows z tolerancy + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+1 cmi-2 cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz £ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub @edj niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna b§zgodna z okrdona w dokumentaciji projektowej z tolerancil cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostata wykonana w dwoch tweash, naley
mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vertim grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wtéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Poomgkiu tych robét nagbi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zag;szczenia warstwy odcingjej i odgaczapcej, okrglony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujegsporéwnanie wartci modutow
odksztalcenia, to warfé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrglonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna byvigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley badad wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
kruszywa powinna byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgch
w p. 6.3, powinny b§ naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
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powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniewigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0dlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy oglszajce;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1fi.warstwy odsczajcej z kruszywa obejmuije:
sprace pomiarowe,
edostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materialu o grukoi i jakosci
okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji keticznej,
wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
ezagzszczenie wyprofilowanej warstwy,
eprzeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
sutrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotnéci
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzablo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo lamane mhwierzchni
drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzablo nawierzchni
drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodedksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie plyh
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i fat
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D 05.02.00
NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclaniej (ST) 8 wymagania dotycze wykonania i
odbioru nawierzchni tluczniowej w ramadmontu nawierzchni odcinka drogi /ul.Lsma — szlak zielony/
w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammijaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatrprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readji
robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-96020][:
— kruszywo tamane granitowe 0 - 31,5 mm stabilizowanmechanicznie grubdéci 10 cm
/warstwa gérna/
- kruszywo famane 31,5 — 63,0 mm stabilizowane mechamnie grubosci 20 cm /warstwa dolna/

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub ewej warstw z tlucznia i klica kamiennego, #cych na
podiazu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzaatych do bezp@edniego przejmowania ruchu.

1.4.2.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pmaexchaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-
01100 [1].

1.4.3.Kruszywo tamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyndainajmniej jednokrotnego przekruszenia
skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakofharakteryzujce sé ziarnami ostrokrawdziastymi o
nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100 [1].

1.4.4.Thuczen - kruszywo tamane zwyklte o wielkai ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5 Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykte o wielkoi ziarn do 4 mm.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskanevymiku rozdrobnienia w granulatorach
tamanego kruszywa zwyklego, charakteryzej sé chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztaltem
ziarn o sgpionych krawgdziach i nar@ach, o wielkéci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkoziarn do 2 mm.

1.4.9. Pozostale okidenia @ zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde fépazone. Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twangculepszone.
Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogblne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padeanST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania odghkeé 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctimizniowej wg PN-S-96023 [20hs
kruszywo tamane zwykle - thucéze kliniec, wg PN-B-11112 [15],
mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-
11113 [16],
woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatéw

Klasa i gatunek kruszywa, w zatesci od kategorii ruchu, powinna byzgodna z wymaganiami
normy PN-S-96023 [20].
Dla drég obcizonych ruchem:
elekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub Jlgatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,2 i 3

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia ihdia klasy Il i [ll wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa Il

1 |Scieralng¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-
06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecei

nz:
j) w tluczniu 35 50
k) w klincu 40 50

[) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy w

stosunku do ubytku masy po petnej liczpie
obrotow, nie wgcej niz: 30 35
2 | Nasakliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nje
wigcej niz:
m) dla  kruszyw ze skal magmowych |i 2,0 3,0
przeobraonych 3,0 5,0

n) dla kruszyw ze skat osadowych

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wtej niz:
o) dla kruszyw ze skat magmowych |i 4,0 10,0
przeobraonych 50 10,0

p) dla kruszyw ze skat osadowych

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowarej
metody bezpgedniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B
11112 [15], nie wicej niz:
g) w klincu, 30 nie
r) w tluczniu nie bada si bada si

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia ihdia gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
— zawart@¢ ziarn mniejszych i 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie wécej niz;
- w tluczniu 3
- w klincu 4




- zawartd¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kicu, %

(m/m), nie mniej ni: 75
— zawart@¢ podziarna w thuczniu lub Kicu, % (m/m), nig

wiecej niz: 15
- zawart@¢ nadziarna w ttuczniu lub Kicu, % (m/m), nig

wiecej niz: 15

2 | Zawartd¢ zanieczyszcze obcych w tluczniu lub kiicu, wg

PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wdej niz: 02
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], (%
(m/m), nie wecej niz:
- w ttuczniu 40
- w Kklincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych w tluczniu lub Kcu
wzorcowa

wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobgrginulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla
Lp Wiasciwosci mieszanki drobnej
: miatu granulowanej
1 | Zawart@¢ zanieczyszcze obcych, wg PN-B-06714-12
AN 0,5 0,1
[6], % (m/m), nie wgcej niz:
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nje
mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40
3 | Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych, wg PN-B- Wzorcowa WZOrcowa
06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza ni
4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), 20 15
nie wigcej niz:
5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniejni bada si
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde leipszone.
Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

— ukfadarek lub rowniarek do rézelania ttucznia,

— walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowyarmajmniej 30 kN/m, ew. walcéw wibracyjnych o
nacisku jednostkowym watu wibegego co najmniej 18 kN/m Ilub plytowych zagczarek
wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniejkhNgm?,

— przewanych zbiornikéw do wody (beczkowoz6w) zaopatrzonyctrzdzenia do rozpryskiwania wody
oraz pomp do napetniania beczkowozow wod

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchhiarde
nieulepszone. Wymagania ogoélne” pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w ST D-0BM2Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Podiae pod nawierzchaittuczniows powinno by przygotowane zgodnie z warunkami ogélnymi
okreslonymi w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieidepne. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

Nawierzchnia tluczniowa powinna dutozona na podizu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie styan, pod nawierzchaitluczniowy powinna by
utozona warstwa odcinaga albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania paizy warstvg nawierzchni ttuczniowej a spoistym gruntem padto
warstwy odcinajcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikanisasizk drobnych, wyrany wzorem:

D

15

<5
85
gdzie:
D;s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsiay odcinajcej,
Dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamngu podtda.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubdé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie by po zagszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubid warstwy nawierzchni po zaggczeniu nie ma@ przekracza 20 cm.
Nawierzchng¢ o grubgci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwédch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyrozkladane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu uktadarki
albo réwniarki. Grub&t roztazonej warstwy lunego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osignicto grubg¢ projektowan.

Kruszywo grube po roziniu powinno b¥ zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o
nacisku jednostkowym nie mniejszymznBO kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym
powinno rozpoczé sie od kravedzi i stopniowo przesuwapasami podinymi, czsciowo nakladajcymi
sie, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprgea powinno rozpocg
sie od dolnej krawdzi i przesuwéa pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej
krawedzi. Dob6r walca gtadkiego w zateosci od twarddci ttucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobér walca gtadkiego w zatesci od twarddci thucznia

Twardas¢ i wytrzymatas¢ nasciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktorej wykonano tlucze szerokdci tylnych kot walca
Miekka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zagzszczanie mina zakaczy¢, gdy przed kotami walca przestaic tworzye fale, a ziarno ttucznia
0 wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walcawti@acza s§ w nawierzchni, lecz miadzy si¢ na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego ngleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanie
klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowarejo@75 do 4 mm przy gitym zagszczaniu
walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadaeiha niej od razu warstwgormy) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie
wypetnione przestrzenie guzy ziarnami thucznia powodujepsze zwjizanie obu warstw ze spbNatomiast
gorm warstw nalezy klinowat tak dtugo, dopdki wszystkie przestrzenie nie aestvypetnione klhcem.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapi@ kruszywo wod tak czsto, aby byto stale
wilgotne, co powodujeze kruszywo mniej si kruszy, mniej wyokigla i tatwiej uklada szczelnie pod
walcem.

Zagszczenie mzna uwaaé za zakdczone, jéli nie pojawiap si¢ slady po walcach i wybrzuszenia
warstwy kruszywa przed watami.
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J&li dokumentacja projektowa, ST lubzynier przewiduje zamulenie gornej warstwy nawierich
to nalery rozsypa cienky warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skrapgo wod, i wciera, w zaklinowan
warstwe ttucznia, wytworzon paple szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania aalerzepdcic kilka razy
walec na szybkim biegu transportowym, aby papkdaimsvessana w gh warstwy. Waly walca natg
obficie polewé& woda, w celu uniknécia przyklejania do nich papki, ziarn idia i ttucznia. Zamulanie jest
zakaczone, gdy papka przestanie przetikaglab warstwy.

Je&li nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawa
réwniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa smtem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibragego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zggczarkami wibracyjnymi o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kNjimzag:szczenie nals przeprowadzawedtug zasad podanych
dla walcow gtadkich, lecz bez skrapiania kruszywaday Liczbe przepé sprztu wibracyjnego zaleca i
ustal¢ na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pmglalbal, aby byta ona stale wilgotna.
Nawierzchnia, jéi nie byta zagszczana uemdzeniami wibracyjnymi, powinna byréwnomiernie zajgdzana
(dogeszczona) przez samochody na catej jej szeéwka okresie od 2 do 6 tygodni, w zyku z czym
zaleca si przekladanie ruchu naznde pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie tveardeulepszone.
Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejméwa
wszystkie widciwosci kruszywa okréone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie rob6t przy budowie nawierzchni ttucznipnalezy kontrolowa z czstotliwoscia podan,
ponizej, nas¢pujace wiaciwosci:

- uziarnienie kruszywa, zawagtozanieczyszczeobcych w kruszywie i zawarté ziarn nieforemnych w
kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dzialoboczej z tym,ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyréo800 nf,

— Scieralnég¢ kruszywa, nagkliwosé kruszywa, odporn@ kruszywa na dziatanie mrozu - przyzkej
zmianiezrédta pobierania materiatow.

Prébki naley pobier& w sposéb losowy z rozitonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bigaco przekazywane kynierowi.
Badania petne kruszywa, obejneg ocen wszystkich whaciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny

by¢ wykonane przez Wykonawcz czstotliwoicia gwarantujca zachowanie jakai robot i zawsze w

przypadku zmianyzrédta pobierania materialdbw oraz na polecenigyniera. Prébki do badapetnych

powinny by pobierane przez Wykonawev spos6b losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai tluczniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien mier&ynatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej w
dwoch losowo wybranych punktach nazétej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej wi jednym punkcie
na 400 r nawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédianawierzchni nie powinny przekracza 10%.

Pozostatle cechy geometryczne nawierzchni powinp§ mmierzone i oceniane wedlug zasad
podanych w p. 6.2 ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie tveangeulepszone. Wymagania ogélne”.

6.5. Pomiar n&nosci nawierzchni

Pomiary nénaosci nawierzchni ttuczniowej natg wykona plyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-
64/8931-02 [23]. Pomiar natg wykona: nie rzadziej ni raz na 3000 i lub wedtug zaledelnzyniera.
Nawierzchnia ttuczniowa powinna spekisymagania dotycze nénosci podane w tablicy 5.
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Tablica 5. Wymagana 8nos¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy,

Kategoria ruchu uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140

Zagzszczenie nawierzchni tluczniowej nafeuzna za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego
modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odksetdh, mierzonych przyzyciu ptyty osrednicy 30 cm,

jest nie wekszy od 22 Mg 1ML <22),
6.6. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spelniap wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji
zostan odrzucone. Jeli kruszywa, nie spetnigge wymaga zostan wbudowane, to na poleceniezymiera,
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wkasny koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie na gahbag¢
warstwy, wyréwnane i powtérnie zgggczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniemionanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Pongkonaniu nagipi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3.Niewtasciwa ndnos¢ nawierzchni

Jezeli nosnosé nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez mgniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawgéka wtedy, gdy zardenie nénosci
nawierzchni wyniklo z niewkxiwego wykonania przez Wykonawoobot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-05.02Mawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-05.02M8wierzchnie twarde nie ulepszone.
Wymagania ogdélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrci podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhinawierzchni tluczniowej obejmuije:
- prace pomiarowe i oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
- roziozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),
—  zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropiendgiw zagsszczenie
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 06.04.01
ROWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSTwymagania dotyceice wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowéw w ramashontu nawierzchni odcinka drogi
/ul.Lesna — szlak zielony/ w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obemijaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
profilowaniem dna i skarp rowua dtugosci 480 m

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokdasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6éw przydrany - réw zbierajcy wod: z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzgjy wodk poza pas drogowy.

1.4.4.R6w stokowy - row zbieragy wodt sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Materiaty nie wysipuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
— koparek podsbiernych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalime” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej ST, mima korzystd z dowolnychsrodkéw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nammego przez wag $cieciu trawy i krzakéw w
obrebie rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nafe uzyska& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 [1]:
- dla rowu przydrénego w ksztalcie:
a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db35l:1,3, gtbokas¢ od
0,30 m do 1,20 m liczona jakozrtica poziomow dna i aszej kravedzi gornej rowu;
b) trojkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylesi@rpy wewntrznej
1:3, nachylenie skarpy zewmnznej od 1:3 do 1:10, ¢bokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jako
réznica pozioméw dna i nszej kravedzi gornej rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadek padlyirowu powinien wynosi0,2%; w wyatkowych sytuacjach
na odcinkach nie przekracaeych 200 m - 0,1%.
Najwigkszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty@0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z remontowanych rowdw i skarp nglevywiezé poza obeb
pasa drogowego i rozplantotvev miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Spos6b zniszczenia pozostaiopo usunitej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowwskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. Wyszczegélnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiarow
1 | Szerokéc i glebokas¢ rowu lrazna100m

2 | Powierzchnia skarp lraznal100 m

6.2.1.Spadki podtiane rowu
Spadki podtane rowu powinny by zgodne z dokumentacprojektowvs, z toleranci £ 0,5% spadku.
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6.2.2.Szerokdc¢ i gigbokas¢ rowu
Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentagcprojektowy z tolerancy £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchni skarp nalgy sprawdzé szablonem. Przeit migdzy skarp a szablonem nie powinien
przekraczé 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarows jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— Scigcie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykaczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoafeoty ziemne
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 08.05.00
UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP,
ROWOW | SCIEKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teczniej (ST) s wymagania dotyere wykonania i
odbioru robdt zwjzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchiyiomskarp, rowdw sciekdw w
ramachremontu nawierzchni odcinka drogi /ul.Léna — szlak zielony/ w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obemijaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatmprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp, row@giekéw, wodospustow :
— wodospusty z opornika kamiennego granitowego o wymsiach 20 x 20 x 40 cm — 87,10 m
- nawierzchnia z kostki kamiennej rzdowej o wysokdci 12 cm /jezdnia pontej i powyzej
wodospustu/ - 38,06 m2
— brukowanie skarp i dna rowu kostka granitowa 9/11 cm /przy wodospustach/ - 15,40 m 2
— $cieki z kostki kamiennej 9/11 cm /dno wodospustu/88,56 m

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.ROw - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod

1.4.2. Brukowiec - kamié@ narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub obrobiony eztaicie nieregularnym i
zaokaglonych krawdziach.

1.4.3. Pozostale okigenia podstawowe aszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp,dew $ciekdéw obgtymi niniejsz ST s
brukowiec, kostka rowa

2.3. Brukowiec

Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104:1960 [1].
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznggwinien wykaza
sig mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

ubijakéw o ecznym prowadzeniu,wibratoréw samamigch,

piyt ubijajacych,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagéloe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
4.2.3. Transport brukowca

Brukowiec mana przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.1.2. Brukowanie

Umocnienie brukowcem stosujeesprzy nachyleniu skarp wigzym od 1:1,5 oraz w celu
zabezpieczenia przed silnym dziataniem strumierepiywapcej wody.

5.1.3.Przygotowanie podia
Podiae pod brukowiec naky przygotowa zgodnie z PN-S-02205:1998 [10].
5.1.4Uktadanie brukowca

Brukowiec naley uktada na przygotowanym podktadzie wg pktu 5.6.2. Brulemiktada si ,,pod
sznur” nacigniety na palikach na wysoké od 2 cm do 4 cm nad projektowany poziom powienzch
Uktadanie brukowca natg rozpoca¢ od uprzednio wykonanych oporow-krasmikéw. W przypadku gdy
dokumentacja projektowa takich oporéw nie przewadujaley w pierwszej kolejnéci, po linii obwodu
umocnienia, utgy¢ brukowce najwiksze. Brukowiec naly uklad& tak, aby szczeliny radzy sisiednimi
warstwami mijaly si i nie przekraczaty 3 cm, a napkiszy wymiar brukowca byt skierowany w podkiad.

Po utaeniu brukowca szczeliny nale wypeinic kruszywem i powierzchaiubi¢ do osagniecia
wymaganego poziomu. W przypadku uktadania brukomacaodktadzie z kruszywa i mchu, szczeliny aale
doktadanie wypetdi mchem, a nagpnie kruszywem i powierzchpiubic do osigniecia wymaganego
poziomu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.4. Kontrola jakosci brukowania

Kontrola polega na rozebraniu ok. ¥ powierzchni zabrukowanej i ponownym zabrukowagim t
samym brukowcemScistos¢é utozenia uwaa st za dostatecan jesli przy ponownym zabrukowaniu
rozebranej powierzchni zostanie nie@@j nz 4% powierzchni niezabrukowane;.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umanmjch przez brukowanie,

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pktu 6

daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotysze podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowow przez brukowanie i ohg@n
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
dostarczenie i wbudowanie materiatow,
ew. piekgnacja spoin,
uporzdkowanie terenu,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.

PN-B-11104:1960

Materiaty kamienne. Brukawie

2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
4. PN-B-12074:1998  Usdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtoknin. Wymagania i badania przy odbiorze
5. PN-B-12099:1997  Zagospodarowanie pomelignecy Wymagania i metody
bada
6. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykle
7. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegaytku. Sklad, wymagani
i ocena zgodrizi
8. PN-P-85012:1992  Wyroby powrocze. Sznurek polipropylenowy do maszyn
rolniczych
9. PN-R-65023:1999  Materiat siewny. Nasiondimaolniczych
10. PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Robotyizée Wymagania i badania
11. PN-S-96035:1997  Drogi samochodowe. Popidfyelo
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyea
13. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane obet Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Kragniki

10.2. Inne materiaty

i obrzeza chodnikowe

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgnEprojekt-Warszawa, 1979.

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,

IBDIM, Warszawa, 1999.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D. 08.06.01
USTAWIENIE KRAW EZNIKOW KAMIENNYCH
/OPORNIKI/

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotyegce wykonania i
odbioru robot zwizanych z ustawieniem krawnikow kamiennych wraz z wykonaniem faw w ramach
remontu nawierzchni odcinka drogi /ul.Lsma — szlak zielony/ w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest materialem pommmym do opracowania szczegotowe)
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatrprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readji
robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t przy ustawieniu
kraweznikéw kamiennych i obejmaj :
- ustawienie kraweznikdw kamiennych wtopionych 12 x 20 cm na tawie zdionu C 12/15 z oporem —
1.153,50 m

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Kraweznik kamienny — element kamienny, dhdgbwickszej od 30 cm, powszechnie stosowany jako
obramowanie drogi, chodnikégiezki.

1.4.2. Powierzchnia z drolkn faktura — powierzchnia po obrobce pozwalzgj na uzyskanie ddicy
maksimum do 0,5 mm porudzy wypukigciami a wkkstosciami.

1.4.3.Powierzchnia z grubfaktura - powierzchnia po obrébce pozwalagj na uzyskanie eficy pomedzy
wypukitosciami a wkestosciami wigkszej od 2 mm.

1.4.4.Wymiar nominalny — kady wymiar kravg¢znika, wedtug specyfikacji.
1.4.5. Powierzchnia ciosana — powierzchnia nieobrobitada jak po roztupaniu.

1.4.6. Obrabianie mechaniczne — wylazenie powierzchni z widocznyndladami nargdzi, uzyskane z
zastosowaniem obrébki mechaniczne;j.

1.4.7.Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine”[1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|agpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot

2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektova
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Materiaty do wykonania robét powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej3ib
2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kragznikdw na tawach mma stosowé&nastpujace materiaty:
¢) krawezniki kamienne,
d) piasek na podsygk do zapraw,
e) cement do podsypki i do zapraw,
f) wodk,
g) materialy do wykonania tawy.

2.2.3.Krawezniki kamienne
2.2.3.1. Wymagania og6lne wobec keanikow

4) jesli nie ustalono inaczej, krasmiki powinny by dostarczane o diugoi 1 m,

5) w przypadku krawznikéw tukowych diugéé¢ jest dhizszym wymiarem; minimalna diugé kraweznikéw
tukowych powinna wynogi50 cm, dtugé¢ maksymala okresla producent; kraezniki tukowe powinny
by¢ identyfikowane za pwednictwem promienia powierzchni pionowej; diégocatkowita kilku
kraweznikdw tukowych naley mierzy¢ bez uwzgidnienia spoin na krasdziach wspdélnych powierzchni
widocznych; kace kraveznikéw tukowych powinny b§ zaokaglone,

6) ostre krawdzie kraveznikbw mog mie¢ fazy o nominalnych wymiarach pionowych i poziomyaie
przekraczajcych 2 mm; wymiary wikszych faz, zaolkglonych naray lub skoséw, jéi sa stosowane,
powinny by okreslone przez dostawdub zamawiajcego,

7) rozr&nia sk rozne ksztalty krawznikdéw, np. prostoitne, skéne, podcite, z faa, zaokaglone itp.
(przyktady w zat. 1),

8) rozr&nia skt dwa typy krawznikéw (przyktady w zat. 2):

1. uliczne, do oddzielenia powierzchni znajglyjch sé na ré&nych poziomach (np. jezdni i chodnika),

2. drogowe (wtopione), do oddzielenia powierzchni dogjcych sé na tym samym poziomie (np. jezdni i
pobocza),

na powierzchni czotowej kraymikéw nie powinno by otworéw montaowych,

rozr&nia sk rézne klasy odnosge sé do okr&lonych wiaciwosci wyrobu, ktére ustala dokumentacja

projektowa lub laynier.

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kyavikow

Wymagania techniczne stawiane keamikom kamiennym okrda PN-EN 1343 [5] w sposéb
przedstawiony w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania wobec kraimika kamiennego, ustalone w PN-EN 1343 [5] (Uwagdasy
poszczegodlnych parametréw powinny lmstalone w dokumentacji projektowej lub przezyhiera)

Lp. Cecha Norma Wymagania
1 Dopuszc;al_ne odchyl'k'i, wmm PN-EN 1343, | | 5, erokaé Wysokaic
a) calkowitej szerolizi i wysokaci zal. A [5] Klasa 1 Klasa 2
s) pomigdzy dwoma powierzchniami ciosanymi + 10 + 30 + 20
t) pomigdzy powierzchnj obrabiaa i ciosar + 5 + 30 + 20
u) pomigdzy dwoma powierzchniami N 3 v 10 v 10
obrabianymi _Klasa 1 ] Klas; 2
b) na skosach kraymikéw z faz, w mm - -
- powierzchnie pitowane " 15 + 15
- powierzchnie ciosane - 5 + 5
- powierzchnie obrabiane cio_sane ob;abiane
¢) powierzchni czotowych krayinikéw prostych,
wmm o o +6 +3
d) prostoliniowd¢ krawgdzi réwnolegtych do
powierzchni gérnej +6 +3
e) prostoliniowd¢ krawedzi prostopadtych do - -
powierzchni gérnej, 3 mm od gory +10 +7
f) prostopadté¢ pomigdzy powierzchniami - -
gorm i czotowa, gdy tworz one kit prosty +10 +5
g) nieréwngci gornej powierzchni . L
h) prostopadtéc pomif;r()jzy powierzchnj gérmn wszystkie krawzniki £ 5
i powierzchni tylna 2% wartdci zadeklarowanej
d) promié kraweznikéw tukowych z powierzchai
ciosan lub obrabiaa, w poréwnaniu z
powierzchni po obrébce mechanicznej
e) nieréwndci (wypukiasci i wklgstosci)
powierzchni czotowej, w mm +10, -15
«ciosanej + 5 -10




*z gruky faktura + 3, - 3
«z drobny fakturg
2 | Odporné¢ na zamraanie/rozmraanie, przy PN-EN Odporne £ 20% zmiany
liczbie cykli 48, dla klasy 1 (W przypadkagh 12371 [6] wytrzymalaci na zginanie)
szczegolnych zastosowa norma dopuszcza inne

rodzaje bad&)
3 Wytrzymald¢ na zginanie, w MPa, powinna by PN-EN Zalecone  minimalne  ohlgienie
zadeklarowana przez producenta, przy czym |dlal2372 [7], niszcace, w kN
zastosowa na: PN-EN 1343,
c) obszarach ruchu pieszego i rowerowego zal. B [5] 3,5
d) obszarach dogbnych dla lekkich pojazdéw 6,0
motocykli i sporadycznie dla samochod6;
wjazd do garay
e) terenach spacerowych, placach targowych, 9,0

sporadycznie iytkowanych przez pojazd
dostawcze i pogotowia

f) obszarach ruchu pieszegogsto wywanych 14,0
przez samochody giarowe
g) drogach i ulicach, stacjach benzynowych 25,0
4 | Wyghkd PN-EN 1343 | 1. Prébka odniesienia powinna pokg-
[5] zywa® wyglad gotowego wyrobu oraz|

dawa przyblizone pogcie w
odniesieniu do barwy, wzoruwzy
lenia, struktury i wykéaczenia
powierzchni

2. Nasikliwosé¢ (w % masy), badana
wg PN-EN 13755 [9], powinna By
zadeklarowana przez producenta (np.
0,5+3,0%)

3. Opis petrograficzny, wg PN-EN
12407 [8], powinien by dostarczony
przez producenta

4. Chemiczna obrébka powierzchni
stwierdzenie producenta/dostawcy
czy wyrob byt jej poddany i jaki byt
rodzaj obrébki

2.2.3.3. Przechowywanie krasnikow

Krawezniki moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage wg typow,
rodzajow, odmian i wielkézi.

Krawezniki uliczne i drogowe typu ,A” (patrz — zat. 2plezy uklada& na powierzchniach spodu, w
szeregu, na podktadkach drewnianych.

Dopuszcza si skladowanie krawgnikow prostych w kilku warstwach, przy zastosowaniu
drewnianych podkladek poguzy poszczegdlnymi warstwami, przy czym suma wys$okaevarstw nie
powinna przekraczal,2 m.

Kraweznik drogowy rodzaju ,B” dozwala siuktada w stosy, bez przektadek drewnianych, przy
czym wysoké¢ stoséw nie powinna przekra€zh,4 m.

2.2.4.Materialy na podsypki do zapraw

Je&li dokumentacija projektowa lub SST nie ustala iejco naleéy stosowé nastpujace materiaty:

a) na podsypkpiaskovws

— piasek naturalny wg PN-B-11113 [14], odpowiaggjwymaganiom dla gatunku 2 lub 3,

— piasek famany (0,075+2) mm, mieszan#robry granulowana (0,075+4) mm albo miat (0+4) mm,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [13],

b) na podsypkcementowo-piaskomi do zapraw

() mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spejoé@jo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-
11113 [14], cementu 32,5 spetnigggo wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1 @diadapce]
wymaganiom PN-88/B-32250 [15].

Skltadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywé& sie na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczenienieiszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnottagodne z BN-88/6731-08 [16].

2.2.5.Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragnik nalery stosowa, dla:
- lawy betonowej — beton klasy C12/15 lub C8/10 wgEW 206-1 [4], a tymczasowo B15 i B10 wg PN-88/B-
06250 [10],
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- awy zwirowej —zwir odpowiadagcy wymaganiom PN-B-11111 [12],
- tawy tluczniowej — tluczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [13].

2.2.6.Masa zalewowa w szczelinach tawy betonowej i sphifaaveznikéw

Masa zalewowa, do wypetniania szczelin dylataagfinypowinna odpowiadgavymaganiom OST D-
05.03.04a [2].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pk} 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw piytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigalne” [1] pkt
4,

4.2. Transport kraweznikdw

Krawgzniki kamienne mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.

Krawezniki nalezy uktada na podktadach drewnianychgoami, diugdcia w kierunku jazdysrodka
transportowego.

Kraweznik uliczny oraz krawznik drogowy rodzaju ,A” (patrz zat. 2) nie by przewaony tylko
w jednej warstwie.

W celu zabezpieczenia powierzchni obrobionychegrbezpérednim stykiem, naley je do
transportu zabezpiecgyprzektadkami splecionymi ze stomy lub wetlny drzeymprzy czym grub& tych
przektadek nie powinna bynniejsza ni 5 cm.

Krawezniki drogowe rodzaju ,B” ména przewozi bez dodatkowego zabezpieczenia, ukiada
dwu lub wkcej warstwach, nie wgj jednak jak do wysokai scian bocznycKrodka transportowego.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [16].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegagh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi riaddéeni. Podczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drolpreed rozpyleniem.

Mas; zalewowy nalezy pakowd& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pa@mini
odbywa si¢ w warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniengmow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukcja i sposob wykonania robot powinny tagodne z dokumentacprojektowg i ST. W
przypadku braku wystarczgych danych mma korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz
z informacji podanych w zag¢znikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
e) roboty przygotowawcze,

f) wykonanie tawy,

g) ustawienie krawznikow,
h) wypetnienie spoin,

i) roboty wykaczeniowe.
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5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét naly, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lukkaza
Inzyniera:
(n) ustalit lokalizacj robot,
(o) ustalic dane niezédne do szczegdtowego wytyczenia rob6t oraz ustléanych wysolkiziowych,
(p) usury¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drdgrodzé itd.
(g) ustalé materiaty niezbdne do wykonania robot,
(r) okresli¢ kolejnas¢, sposab i termin wykonania robot.

5.4. Wykonanie tawy
5.4.1.Koryto pod tavg

Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod tagy powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z
uwzgkdnieniem w szeroki dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zagiszczenia dna wykonanego koryta pod dapowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.4.2.t awa betonowa

tawe betonowy zwykta w gruntach spoistych wykonujeedbez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowd szalowanie.

tawe betonow z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton réezielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ky wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalewykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [11], przy czyaiezy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypetnione bitumicza mas zalewovs.

Przyktady taw betonowych zwyktych i taw z oporendpje zadcznik 3.

5.5. Ustawienie kraveznikdw kamiennych
5.5.1.Zasady ustawiania kragnikéw

Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno Wyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkicstalé@ powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wytkowych (np. ze wzghu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwiekszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiem,zwirem, tluczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

5.5.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grutm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.5.4.Wypelnianie spoin

Spoiny krawznikdw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naley wypetnié zwirem,
piaskiem lub zapraavcementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kegwikow
zapraw, cementowo-piaskoastosuje si wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny krawznikow przed zalaniem zaprawnalezy oczyci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury kraaniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejpainach zalanych
zapravg nalery zalewa co 50 m bitumiczipmag, zalewowy nad szczelip dylatacyjm tawy.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny hy zgodne z dokumentagcjprojektows i ST. Do roboét
wykonczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw
terenowych, takie jak:

— odtworzenie elementéw czasowo ustyth,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliié pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysapieniem do robét Wykonawca powinien:
c) uzyska& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@aw
(certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodroi, ew. badania materiatow wykonane przez dostawtgyy
d) ew. wykong& wiasne badania wdaiwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robotegdéne w
pkcie 2 (tablicy 1),
e) sprawdzt cechy zewgtrzne kravgznikow.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygHu zewnrtrznego krawznikdw naley przeprowad#i na podstawie ogtlizin
elementu przez pomiar i ocenszkodzé wystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie
Zz wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 13438 [5
Badania pozostatych materiatdbw stosowanych przgwianiu krawgznikdw kamiennych powinny
obejmowa witasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2.Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw, badaniu podlegaj

a) zgodnd¢ profilu podtwznego goérnej powierzchni taw z dokumentagjojektovy.
Profil podtwny gérnej powierzchni fawy powinien bygodny z projektowanniwelet,. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost + 1 cm na kade 100 m tawy,

b) wymiary faw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nada 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:
- dla wysokéci * 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowanej,

c) réwna¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gérnej powierzchni tawy sprawdza girzez przytéenie w dwéch punktach, naide 100 m
tawy, trzymetrowe] taty. Przwit pomicdzy gérra powierzchm tawy i przylazoma fata nie mae
przekracza 1l cm,

d) zagszczenie faw z kruszyw.
Zagszczenie taw badacsiv dwoch przekrojach na kde 100 m. tawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa $ladu uradzenia zagszczajcego.
tawy z tlucznia, badane prbvyjecia poszczegoélnych ziarn tlucznia, nie powinny palaivna wygcie
Ziarna z tawy,

e) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza = 2 cm na kade
100 m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikéw

Przy ustawianiu kragznikow nalery sprawdzé:

edopuszczalne odchylenia linii kramanikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

«dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszcyymaweznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi
+ 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

réwnas¢ gornej powierzchni kragznikdw, sprawdzane przez przyknie w dwdch punktach naide 100
m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorm powierzchm kraweznika i
przytozong tata nie mae przekraczal cm,

edoktadnd¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musdy¢ wypetnione catkowicie na pein
gtebokasc.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego krasmika.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-0@0QWymagania og6ine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagiojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod taay
- wykonanie fawy,
- wykonanie podsypki.
Odbidr tych robét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST D-M-00.00.00 ,Wagania
ogolne” [1] oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne”
[1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m krawnika obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt,
przygotowanie podia,
dostarczenie materiatow i spta,
wykonanie koryta pod tagy
wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,
wykonanie podsypki,
ustawienie krawznikdw z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin wedtwymaga dokumentacii
projektowej, SST i specyfikacji technicznej,
przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszacych

Cena wykonania robdt olglenych niniejsa OST obejmuije:
— roboty tymczasowe, ktorea potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale sniprzekazywane
Zamawiajcemu i g usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzyske, ktore s niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczanerabdt
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-05.03.04a Wypetianie szczelin w nawierzchni toha cementowego



10.2. Normy

3.

4.

9.
10.
11.
12.
13.
14.

15.
16.

PN-EN 197-1:2002 Cement. &z 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodico
dotyczice cementu powszechnegoytku

PN-EN 206-1:2003 Beton. &£ 1. Wymagania, wkxiwosci, produkcja i
zgodnd¢

PN-EN 1343:2003  Kraniki z kamienia naturalnego do zegtrznych
nawierzchni drogowych. Wymagania i metody biada

PN-EN 12371:2002 Metody badakamienia naturalnego — Oznaczanie
mrozoodpornéci

PN-EN 12372:2001 Metody badakamienia naturalnego - Oznaczanie
wytrzymatdici na zginanie pod dziataniem sity skupione;j

PN-EN 12407:2001 Metody bada kamienia naturalnego - Badania
petrograficzne

PN-EN 13755:2002 Metody badakamienia naturalnego - Oznaczanie
nasakliwosci przy ciénieniu atmosferycznym

PN-88/B-06250 Beton zwykty

PN-63/B-06251 Roboty betonoweeibetowe

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywéurene do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywmdae do nawierzchni
drogowych

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywéursne do nawierzchni
drogowych. Piasek

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétwi zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

10.3. Inne dokumenty

17.

Katalog szczegétéw drogowych ulic, placéw i kdav miejskich, Centrum
Techniki Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -10.01.01
MURY OPOROWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn€l S wymagania dotyczce wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonywaniem muréw oporowych. w ramaemontu nawierzchni odcinka drogi
/ul.Lesna — szlak zielony/ w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obemijaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatmprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z budow
muréw oporowych :
- przepust kamienny /nadbudowanie i uzupetnienie ugkoéw/ - 4,50 m3

Niniejsza ST dotyczy najegciej stosowanych w drogownictwie muréw kamiennyeh zaprawie
cementowe;.
1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Mur oporowy - budowla utrzymaga w stanie stateczém uskok naziomu gruntéw rodzimych lub
nasypowych albo innych materiatéw rozdrobnionych.

1.4.2. Pozostate oki#enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu muréw opaych, obgtymi niniejsz ST, s
kamien na mury oporowe,
zaprawa cementowa,
beton i jego sktadniki

2.3. Kamien

Zaleca si stosowd na mury oporowe kamietamany, o cechach fizycznych odpowiagtgich
wymaganiom PN-B-01080 [1].
Cechy wytrzymatéciowe i fizyczne kamienia powinny odpowigddaymaganiom podanym w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania wytrzymaiciowe i fizyczne kamienia tamanego

Lp. Wiasciwosci Wymagania Metoda batlavg
1 | Wytrzymataé¢ nasciskanie, MPa, co najmniej,
w stanie:
- powietrznosuchym 61 PN-B-04110[9]
- hasycenia waog 51
- po badaniu mrozoodporém 46

2 | Mrozoodporné¢. Liczba cykli zamraania, po
ktérych wystpuja uszkodzenia powierzchni
krawedzi lub naray, co najmniej

21 PN-B-04102[8]

3 | Odporné¢ na niszcace dziatanie atmosfery
przemystowej. Kami@ nie powinien ulega .

niszczeniu wsrodowisku agresywnym, w ktéry‘nod 05do10 PN-B-01080[1]

zawartéé SO, w mg/n? wynosi

4 | Scieralngé na tarczy Boehmego, mm, niecae

niz, w stanie:
- powietrznosuchym 25 PN-B-04111[10]
- hasycenia wog 5

5 | Nasikliwo$¢ woda, %, nie wicej niz 5 PN-B-04101[7]

Dopuszcza ginastpujace wady powierzchni licowej kamienia:
— wglebienia do 20 mm, o rozmiarach nie przekragzgih 20 % powierzchni,
— szczerby oraz uszkodzenia kegiai i narazy o gkbokasci do 10 mm, przydcznej diugéci uszkodzé
nie wiecej niz 10 % dlugdci kazdej kravedzi.
Kamiea tamany nalgy sktadowa w warunkach zabezpieczaych przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem poszczegoélnych jego rodzajow.

2.4. Zaprawa cementowa

Do muru oporowego kamiennego nglestosowd zaprawy cementowe wg PN-B-14501 [27] marki
nie nizszej nk M 12.

Do zapraw naley stosowd cement powszechnegaytku wg normy PN-B-19701 [28], piasek wg
PN-B-06711 [16] i wod wg PN-B-32250 [34].

2.5. Beton i jego sktadniki

Do muréw oporowych betonowychzelbetowych naley stosowé beton zwykly wg PN-B-06250
[12]. W przypadkach technicznie uzasadnionych, ngod ustaleniami dokumentacji projektowej i ST,
mozna stosowéabeton hydrotechniczny wg BN-62/6738-07 [49].

Do betonu powinien kiystosowany cement powszechneggtku, wg PN-B-19701 [28].

Kruszywo do betonu (piasekwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego sonmga, kruszywo
tamane) powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06250 [12] i PN-B-06712 [17].

Woda powinna b§,odmiany 1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [34].

Dodatki mineralne i domieszki chemiczne powinny bjosowane jd przewiduje to dokumentacja
projektowa i SST. Dodatki i domieszki powinny odpagac PN-B-06250 [12] .

Projektowanie skladu betonu i jego wykonanie powimdpowiadd wymaganiom PN-B-06250
[12].
Klasa betonu, j@¢i dokumentacja projektowa nie okta inaczej, powinna kiydla muréw oporowych z:
a) betonu zwyklego: B 20,
b) zelbetu: B 20, B 25, B 30.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania muréw oporowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania muru oporowego powinien wykazk maozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— koparek,
- betoniarek,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych,

88



- ubijakoéw rcznych i mechanicznych,
- ladowarek.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalie” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Transport kruszywa
Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kwesmi i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.2.Transport cementu
Cement natey przewozé zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [48].

4.2.3.Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odb§ws& zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [12] i
ST.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M30M®O ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania murow oporowych

Mury oporowe nalgy wykona zgodnie z dokumentagcprojektows i ST.
Jeli w dokumentacji projektowej podano zbyt mato Umiadotycacych wykonania muru
oporowego lub pewnych jego elementow, to w SST powby zawarte nagpujace warunki:

- Mur oporowy naley wykona& zgodnie z ustaleniami BN-76/8847-01 [57] w zaleesymaga i
bada przy odbiorze oraz PN-B-03010 [5] w zakresie atdicstatycznych i projektowania.
- Wykonawca zobowzany jest przedstawido akceptacji lzaynierowi szczegdlowe rozazania
projektowe z wymaganiami odbioru robot dla brakygh w dokumentacji projektowej elementow
muru oporowego.

5.3. Wykonanie muru oporowego z kamienia

Mury oporowe z kamienia powinny byvykonywane jako mury petne na zaprawie cementowej

odpowiadé wymaganiom BN-74/8841-19 [56].

Roboty murowe z kamienia powinnydwykonane zgodnie z dokumentagrojektova i ST.
Kamiea i zaprawa cementowa powinny odpowiég@gmaganiom podanym w pkt 2.
Przy wykonywaniu muru powinny By achowane nagtujace zasady:

- mury kamienne nalg wykonywa przy temperaturze powietrza nigsiej ni + 5°C,

— kamienie powinny b§oczyszczone i zmoczone przedagniem,

— pojedyncze kamienie powinny byitozone w taki sposob, aby ich powierzchnie wsporng hydzliwie
poziome, a gsiadupce kamienie nie rozklinowywaly spod wplywem obeizenia pionowego; wksze
szczeliny mgdzy kamieniami powinny kiywypetnione kamieniem drobnym,

— spoiny pionowe w kolejnych warstwach kamienia pawimija sie,

- na kada warstwe kamienia powinna kiynatazona warstwa zaprawy cementowej w taki sposéb, aby w
murze nie bylo miejsc niezapetionych zapgraw

- wyglad zewretrzny muru powinien byjednolity.

Mury z kamienia powinny Ky wykonane tak, aby ich powierzchnie licowe byly izbhe do
ptaszczyzn pionowych i poziomych, a krglzie ich przeeicia byty w przyblizeniu liniami prostymi.

5.4. Zasypywanie wykopu
Zasypywanie wykopu natg wykonywa warstwami o grubi dostosowanej do prajej metody
zag;szczania gruntu, ktdra to grufgmie powinna przekracza
— przy zagszczaniu ¢cznym i watowaniu - 20 cm,
— przy zagszczaniu ubijakami mechanicznymi lub wibratoramd-cm,
— przy stosowaniu eikich wibratoréw lub ubijarek ptytowych - 60 cm.
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Zagszczanie gruntu przy zasypywaniu adzei lub warstw odwadniagych powinno odbywasie
recznie do wysokgci okoto 30 cm powsej urzdzenia lub warstwy odwadnigge;.

5.5. Dopuszczalne tolerancje wykonania muru oporovg®

Dopuszcza s8i nastpujace odchylenia wymiaréw w stosunku do podanych w udmdntacji

projektowej:
— rzednych wierzchuciany + 20 mm,
— rzednych spodu + 50 mm,
— w przekroju poprzecznym + 20 mm,

— odchylenie krawdzi od linii prostej nie wicej niz 10 mm/m i nie wgcej niz 20 mm na calej diugoi,
— zwichrowanie i skrzywienie powierzchni (odchylerod ptaszczyzny lub zatonego szablonu) nie
wiecej niz 10 mm/m i nie wgcej niz 20 mm na catej powierzchni muru.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Kontrola wykonania muru z kamienia

Przy wykonywaniu muru z kamienia najeprzeprowadzi badania zgodnie z BN-74/8841-19 [56]
w zakresie i z tolerangjpodamn pontej:
— sprawdzenie prawidtowoi utozenia i wazania kamieni w murze - przez edkiny,
- sprawdzenie gruloi muru - dopuszczalna odchytka w grgbiat 20 mm,
— sprawdzenie gruldoi spoin - dopuszczalne odchyiki dla:
- spoin pionowych: gruldé 12 mm, odchytka + 8 mm lub - 4 mm,
- spoin poziomych: grué 10 mm, odchytka + 10 mm lub - 5 mm,
sprawdzenie prawidtowsoi wykonania powierzchni i kragdzi muru:
— zwichrowanie i skrzywienie powierzchni muru: niegegj niz 15 mm/m,
— odchylenie krawdzi od linii prostej: nie wicej niz 6 mm/m i najwyej dwa odchylenia na 2 m,
— odchylenia powierzchni i krayzi od kierunku pionowego: nie ggej niz 6 mm/m i 40 mm na calej
wysokaci,
— odchylenie gérnych powierzchni k@dej warstwy kamieni od kierunku poziomegosijjenur ma
podziat na warstwy): nie wtej niz 3 mm/m i nie wécej niz 30 mm na catej diugoi.

6.3. Kontrola prawidtowosci zasypywania wykopu muru oporowego

Sprawdzenie prawidfowoi zasypania przestrzeni za murem oporowym yalerzeprowadza
systematycznie w czasie wykonywania robét w zgédrowymaganiami punktu 5.8.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego muru oporowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemrtoieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 mmuru oporowego obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

dostarczenie materiatow,
wykonanie rob6t ziemnych,
wykonanie muru oporowego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-01080
2. PN-B-01100
3. PN-S-02205
4. PN-B-02356
5. PN-B-03010
6. PN-B-03264
7. PN-B-04101
8. PN-B-04102
9. PN-B-04110
10. PN-B-04111
11. PN-B-06050
12. PN-B-06250
13. PN-B-06251
14. PN-B-06261
15. PN-B-06262
16. PN-B-06711
17. PN-B-06712
18. PN-B-06714-12
19. PN-B-06714-13
20. PN-B-06714-15
21. PN-B-06714-16
22. PN-B-06714-18
23. PN-B-06716
24. PN-B-11111
25. PN-B-11113
26. PN-B-12040
27. PN-B-14501
28. PN-B-19701
29. PN-B-24620
30. PN-B-24622
31. PN-B-24625
32. PN-B-27617
33. PN-B-30175

Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podz
i zastosowanie wedtug wlasiod fizyczno-mechanicznych

Kruszywa mineralne. Kruszywa skalf@dziat, nazwy i
okreslenia

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wéania i badania

Koordynacja wymiarowa w budownictwi€lolerancja
wymiaréw elementéw budowlanych z betonu
Sciany oporowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

Konstrukcje betonoweglbetowe i spgzone. Obliczenia
statyczne i projektowanie

Materiaty kamienne. Oznaczenieakégiosci woda

Materialy kamienne. Oznaczenie mrozoougci metod
bezpdredna

Materiaty kamienne. Oznaczenie ayytratgici nasciskanie

Materialy kamienne. Oznaczenigeralngci na tarczy
Boehmego

Roboty ziemne budowlane. Wymagania aakresie
wykonywania i badania przy odbiorze

Beton zwykty

Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne

Nieniszgze badania konstrukcji z betonu. Metoda
ultradzwiekowa badania wytrzymadoi betonu ndciskanie

Nieniszgze badania konstrukcji z betonu seiskanie za
pomoa miotka Schmidta typu N

Kruszywa mineralne. Piaski do zapsadowlanych

Kruszywa mineralne do betonu

Kruszywa mineralne. Badania ©zaaie zawarixi
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania ©zanie zawartai pytow
mineralnych

Kruszywa mineralne. Badania ©zaaie skladu
Ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania ©zaaie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania ©zaaie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Piaskiwiry filtracyjne. Wymagania
techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa nathgado nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa nathgado nawierzchni
drogowych. Piasek

Ceramiczne rurki drenarskie

Zaprawy budowlane zwykte

Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i
ocena zgodriei

Lepik asfaltowy stosowany na zimno

Roztwor asfaltowy do gruntowania

Lepik asfaltowy z wypetniaczami steany na garco

Papa asfaltowa na tekturze budoylane

Kit asfaltowy uszczelrjay



34.
35.
36.
37.
38.

39.
40.
41.
42.
43.
44,

45.
46.

47.
48.
49.
50.
51.
52.
53.
54.
55.
56.

57.

PN-B-32250
PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-84020

PN-H-93215
PN-M-82010
PN-M-82121
PN-M-82503
PN-M-82505
PN-EN 196-3

PN-EN 196-6
BN-87/5028-12

BN-78/6354-12
BN-88/6731-08
BN-62/6738-07
BN-78/6741-07
BN-67/6747-14
BN-82/6751-04
BN-82/6753-01
BN-71/6771-02
BN-69/7122-11
BN-74/8841-19

BN-76/8847-01

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Surowiec drzewny. Drewno tartacphestie

Tarcica iglasta ogélnego przezndazen

Tarcicastiasta ogdlnego przeznaczenia

Stal gglowa konstrukcyjna zwyklej jakoi ogdélnego
przeznaczenia. Gatunki

Walcowka i gy stalowe do zbrojenia betonu

Podktadki kwadratowe w konstrukcjdobwnianych
Sruby ze tbem kwadratowym

Wigty do drewna ze them stkowym

Wigty do drewna ze tbem kulistym

Metoda badania cementu. OznaczemdsOw wizania i
staldici objetosci

Metoda badania cementu. Oznacatmimia zmielenia

Gwaizie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim,
okraglym i kwadratowym

Rury drenarskie karbowane z
polichlorku winylu

Cement. Transport i przechowyeani

Beton hydrotechniczny. Wymagaeéhniczne

Wyroby przemystu ceramiki budavelpa Przechowywanie i
transport

Sposoby zabezpieczania wyrobéwnid@anych podczas
transportu

Materialy izolacji przeciwwilgosiej. Papa asfaltowa na
widkninie przyszywanej

Asfaltowa emulsja anionowa ddagj wodochronnych

Masy bitumiczne. Asfaltowe enmailsationowe

Piyty pihiowe z drewna

Roboty murowe. Mury z kamienigunalnego. Wymagania i
badania przy odbiorze
Sciany oporowe  budowli
Wymagania i badania.

ampfikowanego

kolejowych i drogowych.

92



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ST 09.00.00.
WYKONANIE KONSTRUKCJI DREWNIANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSirwymagania dotycce wykonania i odbioru
konstrukcji drewnianej pomostu, w ramaoemontu nawierzchni odcinka drogi /ul.Lsma - szlak zielony/

w Karpaczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacjadulzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaitprzy zlecaniu i realizaciji
robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmupzystkie czynnii umazliwiajace i majice na celu
wykonanie konstrukcji drewnianej pomostu przewideigo w projekcie odbudowy. Obejmuprace
zZwigzane z dostaavmateriatow, wykonawstwem i wykiozeniem konstrukcji drewnianych, wykonywanych
na miejscu.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

W ramach prac budowlanych przewiduje wiykonanie nagpujacych robét:
— pomost drewniany z podwdjnym poktadem z bali wraz porecza drewniang

Rozwiazania techniczne stanawge podstawdo wykonania tych robotgprzedstawione w projekcie
wykonawczym na rysunkach.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST.00.00.00. ,Wymagania aggl

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w ST 00.00.09magania ogolne”.

Niniejsza specyfikacja obejmuje cé&aobdt zwiazanych z wykonywaniem konstrukcji drewnianych azéak
wszystkie roboty pomocnicze.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania tych roboét, ich zgodfioz umows, projektem

wykonawczym, pozostatymi ST i poleceniami Inspe&tnadzoru. Wprowadzenie jakichkolwiek agiesttw
od tych dokumentéw wymaga akceptacji Inspektorazoad
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pad&T.00.00.00.
-~Wymagania ogolne".

2.2. Bale drewniane

Do konstrukcji drewnianych mostowych stosuje biale drewniane iglaste modrzewiowe. Przy
budowie pomostu drewnianego, caarewna nalgy zabezpieczy cisnieniowo do klasy lll, zgodnie

z normy EN 355-2 oraz EN 351-1.

Dla rob6t mostowych stosujessirewno klasy K33, wedtug nagtujacych norm pastwowych:

- PN-82/D-94021 Tarcica iglasta sortowana metodantizyynatagciowymi,

— PN-B-03150:2000/AzI:2001: Konstrukcje drewnianelienia statyczne i projektowanie.

Krzywizna podtana:

a/ ptaszczyzn 30 mm - dla gruiobdo 38 mm
10 mm - dla grubimi do 75 mm

b/ bokdéw 10 mm - dla szerod@ do 75 mm
5 mm - dla szerokoi > 250 mm

Wichrowatac : 6% szerokexi

Krzywizna poprzeczna: 4% szergko

Rysy, falisté¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchytek giciicszerokdci elementu. Nieréwnig
ptaszczyzn - ptaszczyzny powinnydyzajemnie rownolegte, boki prostopadte, odchylemigranicach
odchytek. Nieprostopadié niedopuszczalna.

2.2.1. Wilgotnasé¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powia wynosi nie wigcej niz:
- dla konstrukcji na wolnym powietrzu - 23%

2.2.2. Tolerancje wymiarowe tarcicy
a) odchytki wymiarowe desek nie powinnychyicksze:

- w ditugasci: do + 50 mm lub do - 20 mm dla 20%#itd
- W szerokdci: do+3 mmlubdo-1mm
- wgrubdci: do+ 1 mmlubdo-1mm.

b) odchytki wymiarowe bali jak dla desek

c¢) odchytki wymiarowe tat nie powinny bywigksze:
dla fat o grubéci do 50 mm:
w grubgci: +1 mmi-1 mm dla 20% ifoi
szerokdci:  +2 mmi-1 mm dla 20% ifci.

dla fat o grubéci powyzej 50 mm:

w szerokdci: + 2 mmi -1 mm dla 20% ifci
grubagci: +2mmi-1mmdla 20% itci



d) odchyiki wymiarowe krawdziakéw na grubiei i szerokdci nie powinny by wieksze nk +3 mm
i—2mm

e) odchytki wymiarowe belek na grébbi szerokdci nie powinny by wieksze nk + 3 mmi - 2 mm.

fidla elementéw nie zwanych z mostami, zeksza st tolerancja dwa razy w stosunku doasy
okreslone;.

2.3. kaczniki

2.3.1. Gwadzie

Nalezy stosowé gwazdzie okagte wg BN-70/5028-12.
2.3.2. Klamry

Klamry stalowe Grednicy 14-15 mm.

2.3.3Srodki ochrony drewna

Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zaibezajce przed dziataniem ognia powinnycby
stosowane wyicznie srodki dopuszczone do stosowania zgodnie z przepipaamva, W tym ustawy o
wyrobach budowlanych.

Z uwagi nasrodowisko wadd ptyacych nie naléy drewna impregnowa ani nagcza
materiatami mogcymi mie¢ wptyw na zanieczyszczenie wod pdgych.

2.3.4. Rumosz kamienny
Parametry kamienia wg ST narzut kamienny.

2.4. Sktadowanie materiatéw

2.4.1.Materialy i elementy z drewna powinnydskliadowane na poziomym podto

utwardzonym.

Elementy powinny by sktadowane w pozycji poziomej na podktadkach reantzonych w taki sposéb
aby nie powodowaich deformaciji. Odlegks sktadowanych elementéw od pogdonie powinna by
mniejsza od 20 cm.

2.4.2.kaczniki i materiaty do ochrony drewna najesktadowa w oryginalnych opakowaniach w
zamknktych pomieszczeniach magazynowych, zabezpigeyet przed dziataniem czynnikéw
atmosferycznych.

2.5. Badania na budowie Kazda partia materiatu dostarczona na bugdpwed jej wbudowaniem musi
uzyska akceptagj Inspektora nadzoru.

3. SPRZT 3.1. Ogdélne wymagania dotycrce sprztu Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano
w ST.00.00.00. ,Wymagania ogolne". Do transpontwintau konstrukcji naley uzywa¢ dowolnego

spratu.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportuOgoélne wymagania dotygee transportu podano w
ST.00.00.00. ,Wymagania ogolne". Materialy i eletyemog by¢ przewa:one dowolnymgrodkami
transportu. Podczas transportu materiaty i elemleoygtrukcji powinny by zabezpieczone przed
uszkodzeniami lub utratstatecznéci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST.00.000@nagania ogélne"”.

Przekroje i rozmieszczenie wymienianych elementéwipno by zgodne z dokumentacj
zaleceniami Inspektora nadzoru.

Dlugos¢ elementéw z bali drewnianych nie powinnanié sic od projektowanych wtej jak
5cm.

Dopuszcza sinastpujac odchyiki:

W rozstawie belek : do 3 cm w osiach rozstawu belek

W dtugaici elementu do 5 cm

W Srednicy bali do 3 cm.

Bale naley przytwierdzté do innych bali za pomadotew i gwadzi.

Doktadne rozwizania konstrukcyjne wykonania konstrukcji zamiesmezw dokumentacji.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.00.00.00. ,Wymagania ogolik&ntrola polega na
sprawdzeniu poprawioi wykonania konstrukcji z bali drewnianych wg wygaa okreslonych w nn ST,
dokumentacji technicznej oraz odpowiednich norm&ehy kadym odbiorze robét zanikagych naley
stwierdzt ich jakas¢ w formie protokotéw lub wpiséw do dziennika budov@dbioru dokonuje Inspektor
nadzoru na podstawie zgtoszenia kierownika budowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.00.09m@gania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami sztuka uidzenia - konstrukcji.
«dla konstrukcji pomostowych - 1 szt

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWA PLATNO SCI

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.000@magania ogélne". Odbidr robot polega na
sprawdzeniu wymiaréw wykonanych konstrukcji drevagip Kontrola jakéci rob6t polega na
sprawdzeniu:
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*nalezytego przygotowania podia,

esposobu przygotowania i jak@ bali drewnianych,

esposobu wykonania (utenia) konstrukciji,

edoktadndci prac wykaiczeniowych,

ezabezpieczenia drewna.

Przy kadym odbiorze robét zanikagych naley sprawdzt ich jakas¢ w formie protokotéw lub wpiséw
do dziennika budowy.

Odbioru dokonuje inspektor nadzoru na podstawieszginia Kierownika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee ptatndéci podano ST 00.00.00. ,Wymagania ogoélne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Wykonanie konstrukcji drewnianych

Placi st za 1 szt. wykonanej konstrukcji wg p. 7.2.

Ceny jednostkowe obejmyj

a/ konstrukcje mostowe:

- wytyczenie geodezyjne oraz przygotowdaezyszczenie) miejsc robot,

dostarczenie niezlinych materiatéw i innych czynnikéw produkcji wgzmiazan projektowych,
eprzygotowanie elementoéw drewnianych do wbudowania,
swywiercenie otworéw oraz wykonanie niezlmych obrobek ciesielskich,
simpregnacja drewna wg wymogow projektowych i ST,
swykonanie rob6t ziemnych,
emonta elementéw w miejscu ich wbudowania,
ezalazenie klamer i gwgdzi wg rozwazan projektowych,
eprace wyk@czeniowe oraz oczyszczenie miejsca robét z rozpeartiem nadmiaru gruntu,
*badania i pomiary wg dokumentacji i ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE, NORMY

PN-B-03150:2000/Az2:2003 Konstrukcjewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-EN 844-3:2002 Drewno adgte i tarcica. Terminologia. Terminy ogolne
dotyczce tarcicy

PN-82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortoavenetodami
wytrzymatgciowymi

PN-1SO 8991:1996 System oznaczeniéctztacznych.
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